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IMPORTANT SAFETY INFORMATION

= IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS &

WARNIMG - TO REDUCETHE RISK OF SEVERE INJURY
OR DEATH:

- READ AND FOLLOW ALL INSTRUCTIONS.

- Mever let children operate or play with the
gate controls. Keep remote controls away
from children.

Always keep pecple and objects away from the
gate. NO OME SHOULD CROSS THE PATH OF A
MOVING GATE.

Test the gate operator monthly. The gate MUST
reverse on contact with a rigid cbject or when
an object activates the non-contact sensors.
After adjusting the force or the limit travel,
retest the gate operator. Failure to adjust and
retest the gate operator properly can increase
the risk of severe injury or death.

IJse the manual release mechanism only when
the gate is not moving.

KEEP GATE PROPERLY MAINTAINED. Have a
gualified service person make repairs to gate
hardware.

- The entrance is for vehicles only. Pedestrians
must use a separate entrance.

- SAVETHESE INSTRUCTIONS.

m Important Installation Instructions

1.

Install the gate operator only when the fol-
lowing conditions have been met:

The operator is appropriate for the type and
usage class of the gate.

All openings of a horizontal slide gate have been
guarded or screened from the bottom of the
gate toa minimum of 6 feet (1.83 m) above the
ground to prevent a 2.25 inch (57.15 mm) dia-
meter sphere from passing through openings
anywhere in the gate or through that portion
ofthe adjacent fence that the gate coverswhen
in the open position.

All exposed pinch points are eliminated or
guarded.

Guarding is supplied for expased rollers.

. The operator is intended for installation on

gates used by wehicles only. Pedestrians must
be provided with a separate access opening.

. To reduce the risk of entrapment when ope-

ning and closing, the gate must be installed
in a location that allows adequate clearance
between the gate and adjacent structures.
Swinging gates shall not open outward into
public access areas.

. Before installing the gate operator, ensure

that the gate has been properly installed and
that it swings freely in both directions. Do not
over-tighten the operator clutch or pressure
relief valve to compensate for a damaged gate.

. User controls must be installed at least & feet

(1.83 m) away from any moving part of the gate
and located where the user is prevented from
reaching over, under, around or through the
gate to operate the controls. Controls located
outdoors or those that are easily accessible
shall have security features to prevent unau-
thorized use.

The 5top and/or Reset buttons must be located
within line-of-sight of the gate. Activation of
the reset control shall not cause the operator
to start.

. All warming signs and placards must be instal-

led and easily seen within visible proximity of
the gate. A minimum of one waming sign shall
be installed on each side of the gate.

For gate operators that utilize a non-contact
sensor (photo arm or the like):

See instructions on the placement of non-
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contact sensors for each type of application.

- Exercise care to reduce the risk of nuisance
tripping, such as when a vehicle trips the sensor
while the gate is still moving.

- Locate one or more non-contact sensors where
the risk of entrapment or obstruction exists,
such as at the reachable perimeter of a moving
gate or barrier.

9. For gate operators that utilize a contact sensor
(edge sensor or similar):

- Locate one or more contact sensors where the
risk of entrapment or obstruction exists, such
as at the leading edge, trailing edge, and post
mounted both inside and outside of a vehicular
horizontal slide gate.

Locate one or more contact sensors at the bot-
tom edge of a vehicular vertical lift gate.
Locate one or more contact sensors at the bot-
tom edge of a vertical barrier (arm).

Locate one or more contact sensors at the pinch
point of a vehicular vertical pivot gate.

Locate hard-wired contact sensors and wiring so
that communication between sensor and gate
operator is not subjected to mechanical damage.
Locate wireless contact sensors, such as those
that transmit radio frequency (RF) signals, where
the transmission of signals are not obstructed
or impeded by building structures, natural lan-
dscaping or similar hindrances. Wireless contact
sensors shall function under theirintended end-
use conditions.

m GENERAL SAFETY PRECAUTIONS
INSTALLATION

If you have any questions or concems regarding

the safety of the gate operating system, do not
install the operator and consult the manufacturer.

- The condition of the gate structure itself directly af-

fects the reliability and safety of the gate operator.
Only qualified personnel should install this
equipment. Failure to meet this requirement could
cause severe injury and/or death, for which the
manufacturer cannot be held responsible.

Install devices such as reversing edges and photo
arms to provide better protection for personal pro-
perty and pedestrians. Install reversing devices that
are appropriate to the gate design and application.
Before applying electrical power, ensure that volta-
ge requirements of the equipment correspond to
the supply voltage. Refer to the label on your gate
operator system.

USAGE

Use this equipment only in the capacity for which
it was designed. Any use other than that stated
should be considered improper and therefore
dangerous.

- The manufacturer cannot be held responsible

for damage caused by improper, erroneous or
unreasonable use.

If a gate system component malfunctions, discon-
nect the main power before attempting to repairit.
Do not impede the movement of the gate, you
may injure yourself or damage the gate system
as a result.

This equipment may reach high thermal tempe-
ratures during normal operation, therefore use
caution when touching the external housing of
the gate operator.

Use the manual release mechanism according to
the procedures presented in this manual.

Before performing any cdeaning or maintenance
operations, disconnect power to the equipment.
All cleaning, maintenance or repair work must
performed by qualified personnel.
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UL325 GATE OPERATOR CLASSIFICATIONS

RESIDENTIALVEHICULAR GATE OPERATOR  CLASSI

Avehicular gate operator system intended for use in a single family dwelling, garage or assodiated parking area.

COMMERCIAL / GENERAL ACCESS VEHICULAR GATE OPERATOR  CLASS N
A vehicular gate operator system intended for use in commercial locations or buildings such as multi-family

housing units (five or more single family units), hotels, parking aarages, retail stores or other buildings that
service the general public.

INDUSTRIAL / LIMITED ACCESSVEHICULAR GATE  OPERATOR CLASS I

A vehicular gate operator system intended for use in industrial locations or buildings such as factories, loading
docks or other locations not intended to service the general public.

RESTRICTED ACCESSVEHICULAR GATE OPERATOR  CLASSIV

A vehicular gate operator system intended for use in guarded industrial locations or buildings such as airport
security areas or other restricted access locations that do not service the general public, and in which unau-
thorized access is prevented via supervision by security personnel.
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1. INTRODUCTION TO THIS INSTRUCTIONS MANUAL

1.1 MEANING OF THE SYMBOLS USED
HOTES AND WARNINGS ON THE INSTRUCTIONS

WARNING - Details and specifications that must be complied with in order to ensure that the system
operates mectly.

RECYCLING and DISPOSAL - Components and structural materiaks, batteries and electmonic components
must ot be disposed of together with household waste. They must be taken to authorised disposal and
recycling centres

AGURE  Eg:[#1-3 seeFigure 1-ltem3

TABLE Eg:EB1  seelable?

CHAPTER/SECTIONE..-51.1  seesection 1.1

APPENDIX  Eg:%%1 seeAppendix 1
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2. B680H

2.1 UNPACKING AND HANDLING

1.
L

3
4.

1
2
3

Carefully set the package down on the ground.
Cut the packaging in order to open it completely
and remave all the packaging material.

Stand the barrier on the base.

(Check that all components are present and intact
iL£1):

B680H bamier body

Installation accessories

Hazard wamning sticker

CLOSETHEVENT HOLE WHEN HANDLING

The B&80H is supplied with the vent hole dosed with
a screw and washer.  When handling the barrier, the
vent hole should be dosed to prevent oil leaks [ 2).
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2.2 PRODUCT IDENTIFICATION
The product is identified by the plate [ 3).

MARKINGS ON THE PRODUCT

Indicates the screw to be removed before putting into
service. Located next to the ol filler plog.

(g | Rlisk of cutting, crushing or shearing of fingers or a
QL)) hand between the am and the arier ody. It must
Se® | be placed on the cover by the installation engineer.

Monthiyear of production +
progressive number for the
month of production

r- :
: .
o
Bem0d 8
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2.3 INTENDED USE

The B&&0H barriers are designed for vehicle access
controlin residential buildings/apartment complexes
{ Imdustrial facilities / Car parks.

To move the arm manually, follow the instructions for
manual functioning.

Any other use that is not expressly specified in these
instructions is prohibited and could affect the integrity
of the product and/or represent a source of danger.

2.4 LIMITATIONS OF USE

Comply with the limitations on frequency of use listed
in the technical data section.

The B6BOH requires the use of a specific FAAC arm
that conforms to the dimensions indicated in this
manual. Only the FAAC accessories indicated in this
manual should be installed on the arm.

The B&80H requires the use of a FAAC spring that is
adequate for counterbalancing the weight of the arm
and the relative accessories.

The barriers with exclusively vehicle access control
must be fitted with suitable visible signs prohibiting
foot traffic. A separate route for foot traffic outside
the range of the arm must be provided and properly
indicated.

The presence of weather conditions such as snow, ice
and strong wind, even occasional, could affect the
comect operation of the automation, the integrity of
the components and be a potential source of danger
(see & Emergency use). The limitations of use of the
B6BOH in wind are detailed in table B8 Limits of use
in relation to wind.

The installation must be visible during the day and
at night. If it is not, appropriate solutions must be
provided to make the fixed and moving parts visible.
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2.5 UNAUTHORISED USE

lses other than the intended use are prohibited.
[t is prohibited to install the automation system
outside of the limits specified in the Technical Data
and in the Mechanical and Electrical Installation
Requirements.

It is forbidden to use B&80H in a constructional
configuration ather than the one provided by the
manufacturer.

No component part of the product may be mo-
dified.

[tis prohibited to install the automation system in
environments in which there is a risk of explosion
and/or fire: the presence of flammable gases or
fumes is a serious safety hazard (the product is
not ATEX certified).

[t is prohibited to power the system with energy
sources other than those specified.

[t is prohibited to integrate commercial systems
and/or equipment other than those specified, or
use them for purposes not intended and authorised
by their respective manufacturers.

Do not expose the barrier to direct jets of water of
any type and size.

Do not expose the barrier to aggressive chemical
or environmental agents.

The barrier may not be used to move moving parts
other than the arms produced by FAAC specified
in this manual.

Use to control pedestrian access, bicyde trafficand
the passage of animals is prohibited.

Use of the barrier at level crossings is prohibited.
Use of the barrier on public thoroughfares is
prohibited.

[t is prohibited to use and/or install accessories
which have not been specifically approved by
FAAC SpA

[t is prohibited to use the automation system before
performing commissioning.

[tis prohibited to use the automation system in the
presence of faults which could compromise safety.
[tis prohibited to use the automation system with
the fived and/or mobile guards removed or altered.
Do not use the automation system unless the area
of operation is free of persons, animals or objects.
Do not enter/remain in the area of operation of the
automation system while it is moving.

Do not try to prevent the movement of the auto-
mation system.

Do not dimb or catch on to the arm or lift yourself
uponit. Donotcimb on the bamier cabinet.

Do not allow children to approach or play in the

Bem0d [1]

area of operation of the automation system.

- Do not allow the control devices to be used by
anyone who is not specifically authorised and
trained to do so.

- Do not allow the control devices to be used by
children or persons with mental and physical de-
ficiencies unless they are supervised by an adult
whao is responsible for their safety.

- During manual handling, accompany the arm
slowly for the entire stroke. Do not let the arm
travel freely.

2.6 EMERGENCY USE

In emergencies orif there is a fault, turn off the power
supply to the automation and disconnect the buffer
batteries if there are any. If the arm can be moved
safely by hand, use the MANUAL OPERATION mode:
otherwise place the automation out of service until it
has been reset/repairad.

In the case of a breakdown, the automation must be
reset/repaired exclusively by the installer/maintenance
technician.
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2.7 TECHNICAL SPECIFICATIONS B680H

The B&80H is a hydraulic barrier with a self-supporting
structure and an E6805 electronicboard.  The follow-

ing components (supplied separately) are required for
carrying out the installation:

- foundation plate

- external cabinet

- armand relative arm bracket with balandng spring.
m Barrier B680H RH/LH
The B&&0H barrier can be installed so that it closes to
the right or left.
The opening direction of the barrier is defined by
looking at it from the door side [[#£ 5):
- RH bamier (right): the arm closes towards the right (in
a clockwise direction)

- LH bamier (left): the arm closes towards the left (in an
anticlockwise direction)

m Dil-bath lubncation

(il bath lubrication ensures silent operation, high heat
dissipation and reduced wear.

m Imeversible system

Toallow manual operation, a release manoeuvre must
be performed.

m Absolute encoder

The encoder constantly detects the exact position of

the arm and makes it possible to manage the end of
stroke and slowdown positions stored in the setup.

m Anti-crushing operation
The encoder allows the board to create the anti-
crushing feature:

- the recognition of an obstacle during closure
causes the movement to be reversed.

m Adjustable limits

The barrier is fitted with adjustable mechanical open-
ing and closing limits.

m Balancng system

A type 5 or L FAAC balancing spring has to be used,
according to the length of the arm installed.

The balancing system is used to ensure the stability
and control of the arm during movement and keep it

operating properly over time.

m Replaceable cabinet
The cabinet is not load-bearing and can therefore be
replaced easily.
u One-piece or modular anms
- one-piece or modular arm, two types: SorL
- pivoting round arm
- articulated round 5 arm
m Indicator lights
Various types of indicator lights can be fitted to the
barrier:
- flashing traffic light indicator integrated in the
cabinet
- amm lights
- XLED external flashing light
u Configurations
Different configurations can be obtained by using two
Bs80H barriers:
- Primary - Secondary configuration (L# 6-4)
The Primary-5econdary configuration allows you to
install two barriers that open in opposite directions.
- Imtedlock configuration ([ 6-8)
The intedock function allows two barriers to be con-

trolled where the opening of one is subject to the
closing of the other.

X

N /E

(@5

NN

=]
[=]

=

4

=

//

7

[£&
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FEATURES - ELECTRONIC BOARD EG805:

m Switching power supply

The switching power supply reduces power consump-
tion in stand-by mode, keeps the output voltage stable
even in the event of fluctuations in the mains supply
and works over a wide range of input voltages.

m Display with programming barttons

There are three menus for programming from the

board, via the display and dedicated buttons: BASIC,
ADVANCED and EXPERT.

Bl 1 Technical data

Powersupply voltage  100-240¥- 50060 He

Electric motor
Man power
Speed

Use frequency
Ambient operating
temperature
Protection rating
Dimensions
(LxDxH

Weight

FAAC foundation plate

Dimensions (L x H)

FAAC arm

Brushless 36Y =

MOW

60%5 (5 arm 7.5 ft) - 15%s (L arm 27 fr)
6075 (5.anm 2.3 m) - 1575 (Larm 8.3 m)
Continuous Duty at 131 °F (55 °0)

-4F o +131°F
(15"t +65°0)

IP 56

1846 1088 433 in
(469 % 279 x 1100 mm)

1541b (70 kg)

1850 11.02in
{470 x 280 mm)

Arm length

Maximum length Sarm 174 ft (53 m)
Maximum length Larm  27.2 ft (83 m)

)
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2.8 COMPONENT IDENTIFICATION

BARRIER BEODY 10 Plunger piston LH

1 Support structure 11 Bleed screw - LH piston

7 Mechanical limits 12 Hydraulic control unit

3 Balancer 13 Release lock

4 Drive shaft 14 Hydraulic connecting hose LH
%  Fiding plate 15 Hydraulic connecting hose RH
6 Switching power supply 16 Bleed sorew - BH piston

T Mains switch 17 Munger piston RH

&  Absolute encoder 18 Qil filler plug

9 Electronic board enclosure 19 Breather soew
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INSTALLATION COMPONENTS (SUPPLIED
SEPARATELY)
1 Cabinet
?  Am
3 Am bracket kit:
A Armbracket

B Balanding spring
(  Spring adjustment ring-nut
D Spring guide

4 TFoundation plate

5 Adhesive reflectors

)
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2.9 DIMENSIONS

18.46in 1
{:ﬁj.ﬂ]/’ mgml]ﬂ

539in .
Nozin | (BTmmly | 4 o
(280 mm) @ 354in
- A & |'EI]ml|}
I |
, 1141
- "'{’%_\\: ol {290 mm)

N

Arm models L (passage opening)

Sam Max. 16.4 f (Sm)
L arm Max. 26.2 fi (B m)
11.E81in
L . (300mm)

14

7

1
|
1

3542in
(000 mm}

T. I?IIDI

Bem0d 15 532159 - Rev E




2.10 MANUAL OPERATION
In order to operate the arm manually, the hydraulic
circuit has to be released using the key.

RELEASING THE BARRIER

of

1. Insert the key and turn it anticlockwise until it
stops.

2. Move the barrier manually.

3. Restore operation.

RESTORING OPERATION

1. Turn the key clockwise until it stops.
2. Check that manual movement is inhibited.
3. Remove the key.

b

0"

5

&)

&N

@)
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2.11 EXAMPLE SYSTEM

® The example is purely an illustration and is only one of the possible applications of the B&80H.

o
J,

: J
1 Bamier Bag0oH
7 Mains power supply 3x 14 ANG
3 Cincuit breaker
4 Key button
5 Flashing light
6 Photocells In20AWG
7 Inductive presence loop LOOP 14 AWG
2 Inductive transit loop LODP2 14 AWG
9 Pedestrian transit
[t is recommended that you install an audible or a similar device to indicate that the arm is cosing
[#£12
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3. MECHANICAL INSTALLATION

m Tools required: 2.1 INSTALLING THE FOUNDATION PLATE
The preduct must be installed with the foundation
5 E ) plate.
Flat-head screwdriver 1. Make adig in the ground according to the founda-
153 tion layout diagram in the appendix (%% 1).
2. Fillit with concrete, allowing the cable conduits to
@ — protrude by approximately 8 in (20 cm).
3. Assemble the foundation plate.
B399 4. Place the plate in the centre of the foundation,
S leaving its surface uncovered.
R Allen key Make sure that you install the plate the right way
P round.  The cable conduits must be placed at one
T of the sides (w*) of the space provided on the base
. of the barrier and not in the centre (%) of the shot for
I Wire strippers encumbrance reasons.
5. (Check the plate is horizontal using a spirit level.
Level 6. (lean the concrete off the surface of the plate and
= the nuts with washers so they can be removed
C'ﬁ TOOL with TORGUE ADJUSTMENT when necessary.
.«' I mecessary, a torque wrench and the FASTENING 7. Wait for the concrete to set.
TORDUE will bee spexified.
E.g- SPANNER 6 set at 2.5 Nm.

R
i
Nm

[£13
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3.2 INSTALLING THE BARRIER BODY

1. When the foundation has hardened, remove the 4
nuts and washers from the plate.

2. Place the barrier body on the foundation, in cor-
respondence with the 4 fixing points.

G) Be careful not to damage the electrical cable tubes.

3. Insert the washers and nuts and tighten to the
fastening torgue indicated in the figure.
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3.3 FITTING THE SPRING

PREPARING THE BALANCER
With reference to (£15:

1. Remowve the breather screw and put it in a safe
place.

The breather screw will have to be put back if the bar-
rier is moved.

2. Prepare the barrier for manual operation, see the
MANUAL OPERATION section.

3. With reference to (16 bring the balancer Aand
the relative piston B into the open position.

® Refer to appendix 2 for the correct holes to use in the
balancer (page 69).

B | St groornioor] e

@)
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INSERTING THE SPRING AND FASTENING THE
PISTONS

® RH Barrier: insert the spring onto the right piston
LH Barrier: insert the spring onto the left piston.

1. Remowve the pin A

2. Insert the spring guide B onto the piston. The hole
{ must coincide with the piston bleed screw.

3. Insert the spring D.

4. Screw the ring-nut E until it is in contact with the
spring 0. Make sure that you insert the ring-nut
the right way round.

5. Reinsert the pin A with washer into the fixing hole
of the piston (see %% 2) and tighten the nut.

. Fasten the other piston in a similar manner (see

@ 2).

Bem0d n 532159 - Rev E



3.4 INSTALL THE BRACKET AND ARM

[ the arm has to be shortened, cut the end opposite the

one with the fidng hole.  After the cutting remove any
sharp borders and burs.

1. Insert the spacer A and screw the guide B into the
drive shaft on the bamrier body.

2. Insert the plate ( so that it rests on the spacer
A, Make sure that you insert the plate the cor-
rect way round.

3. Remowvethe guide B and put it to one side.
4. Fix in position with the screw D, interposing the
washersE.

® Do not apply grease to the fastening sorew D.

5. Insert the adapter F.
6. Insert the arm G

7. Mountthe bracket H and secure it using the screws

and washers (4 screws for the 5 arm and & for the
L armj.

8. Insert the cover | and secure it with the screws.
9. Fasten the plate L.

10. Move the arm to the closed position.

11. Restore the barrier lock.

——
N | I'i'

i i ‘. i I._1. 1. L Lk | [3ahs

@)
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INSTALLING MODULAR ARMS [OPTIONAL)
With reference to (£19:
1. Connect joint A to joint B.

Joint B has holes on both sides and must be positioned
asshownin(#19.

2. Insert the joints into the arm and insert the fixing
screws, but without tightening them.

3. Install the extension onto the joints and insert
the screws.

4. Tighten the screws.

COMPLETING THE ARM INSTALLATION
With reference to (£ 20:

1. Apply the adhesive reflectors ( to both sides of
the arm.

2. Insert the optional profiles 01 and D2 by sliding
them onto the arm.

(D The rubber profile (D2) must face the dlosing direction.

3. Place the cover E over the end of the arm and fix it
in place with the screws.

#19

I?!DI
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INSTALLING ACCESSORIES ON THE ARM

The accessories on the arm must be fitted before
balancing the arm. After a modification of the arm, it
is necessary to balance it again.

G) For fitting accessories to the arm, see § 7.

3.5 BALANCING THE ARM

1. Release the bamier.

2. Bring the arm to 45° and release it: the arm is bal-
anced correctly when it stays in position.

3. Make the adjustment, if necessary:

- if the arm tends to open, tumn the spring preload
ring nut anticlockwise

- if the amm tends to close, tum the spring preload
ring nut clockwise

4. Repeatthe adjustment until it is correctly balanced.
5. Restore the barrier lock.

w11
st BARE

W

=
-
—
il
—
-
-
-

FLJ

I321|
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3.6 LIMIT ADJUSTMENT

1.
¥
3

4.

Release the bamier.

(Close the arm and keep it in this position.

Adjust the limit A until it is in contact with the
ancer am B.

Use a spirit level to make sure that the limit is
correctly adjusted. Repeat the sequence if
necessary.

When finished, tighten the locknut { to the fasten-
ing torque indicated.

Repeat the adjustment procedure with the arm
open on the second limit.

Restore operation.

2!
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4. ELECTRONIC INSTALLATION

4.1 BOARD E&805

@ 2 E6805 board technical data

Max power
Accessories output voltage
Max. accessories load

Max. flashing light load
Ambient operating temperature

240W

Y=

200 mil

MYV = 48W
AFwo+ 1317
(-20"Cto65°C)

COMPOMNENTS

Seefigure [(#£23

BOARD:

h Inputs and accessories voltage connector
Iz (utputs connector

I Indicator light connector

1 Detection loops connector

Is Mutor connector

I6 BUS Zeasy connector

ho Connector for Minidec / BP / Decoder radio board
m Breakthrowgh sensor connector

h2 Emergency battery connector

h3 [ power supply connector

h4 WJSE connector

he Arm lights connector

hz Arm movement encoder connector

he Integrated traffic light connector

DISP1  Signalling / programming display

+—|:_ ngarrlnluhmmns
CALYCALZ  LOOPT /LOOPZ calibration button

M1 M1AM2Z Not wsed connectors

BUS 2easy operation

BUIS Zeasy status

LOOF status

LO0F? status

Mot used

Encoder Status

Mot used

DL
DLz
D3
DL4
DLs Board faulty signal
DLs
D7
DLs
Di9

Board powered

10 Input status LED OPEN

n Input status LED CLOSE

12 Input status LED FSW

14 Input status LED EMR

DL
DL
DL
DL13 Input status LED STOP
DL
DL

15 Arm refeased signal

DL16 Battery operation signal

DL17 Radio channel 1 activity

DL1& Radio channel 2 activity

532159 - Rew E



RPF/DECODER
A
E=s] (=== :
:

M1 =< ={O =l
E?F --E E
i DLS

=] =0

= e A e A e A A .
34567689101 1213141576171819200

- - -

(' b
35
L + O

DPEN
— CLOSE
W
S5TO
EMR
GND
+24
+24
ouT1
424
ouT2

=

[#£23
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4.2 CONNECTIONS
CONTROL DEVICES (J1)

“345”“1111|

CPEN
CLOSE
W
SToP
EWiR
GHD
GND
+ M4\
+ W

= £

Multiple MO contacts on same input must be connected
in parallel.

Multiple NC contacts on same input must be connected
in series.

Below is a brief explanation of the inputs. The effect a
command has may vary according to the operating logic
and programming functions.

O contact, connect a button or other pulse giver

that commands the opening of the barrier, by

closing a contact

HO contact, connect a button or other pulse giver

that commands the dosure of the barrier, by

tlosing a contact

NC contact, connect a photoelectric cell or other

device that commands the inversion on opening,

by opening a contact during the dosure

® [T N0 device is connected, make a jump
with GND

NC contact, connect a button or other pulse giver

that commands the stopping of the barrier, by

opening a contact

® IfNO device is connected, make a jump
with GND

NC contact, conmect a button or other pulse giver

that commands the emergency opening of the

barrier, by opening a contact

3 OPEN

4 (L0SE

6 ST0P

[fNO device is connected, make a jump
with GND

Meressories power supply negative and common
ontacts

89 GND

10-11  +  Accessories power supply positive 24V =

G) Do mot exceed the maximum load of the accessories
(see Board technical data).  To calculate the power
consumption, refer to the instructions of the individual
ACETSONIES.

QUTPUTS (J2)

[
12131415 1617 1815 20 21

98

Do not exceed the maximum load of 24 V==with 100mA
for each output.

+a4

auT
+ W
auT2
auT3
+ W
GHD

m 0UT1-23

Open Collector Outputs: the activation of the output
and its polarity can be configured by Advanced pro-
gramming.

OUT active OUT not active
N0 polarity o= Dpen cinouit
NC polarity Open cirouit oY=
m OUT 4 arele
® The maximum load for each output is 500 md at 24
V=

EXTERNAL FLASHING LIGHT 24V = (J3)
B

P

24 Ve

lBiIIum'éél

Connect a 24V=XLED external flashing light to these
terminals.
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LOOP (J4)

LGP 1
LGP 1
L] o] ]
(1] ]}

100F 2 PO

&
e

Inductive loop detectors must not be used to detect
pedestrians, bicycles and motorbikes. Ifitis not pos-
sible to prevent them passing, other devices such as
photocells are necessary.

To create detection loops, refer to % 3.

Connect detection loops to terminal boards M.

Presence loop

Connect a loop which, when engaged, opens the barier

Transit loop

LOOP2 Connect a loop which, when engaged, works acconding to
the set operating logic

Lo0M

MOTOR (J5)
()5 § M i
E BROWH
L I
o —l

Y

The motor cable is connected at the factory for a RH
barrier.

If you are installing a LH barrier, invert the brown and
the black wires of the terminal, without moving the
central wire.

RADIO RECEIVER/DECODER BOARD (J10)

o |

ho

The 5-pin quick insertion connector is specifically for
FAAL radio or decoder boards.
Insert as shown in the figure.

If a FAM. model RP receiver is used, it is recommended
that you install the appropriate external antenma A
Position the antenna on the upper support of the
binet.

ARM BREAKTHROUGH SENSOR (J11)

m IE

Provided for connecting the breakthrough sensor for
the pivoting arm (if present).

The sensor is optional; do not remove the jumper that
has already been installed if it is not present.

POWER SUPPLY 36 V=1(J13)

Pre-wired connector, used for powering the board.

The installer must connect the earth terminal to the
system earth during electrical connection operations.

ARM LIGHTS 36V =(J16)

The rope light indicates that the arm is moving.  The
operation can be configured using parameters o= and
ob and the light intensity via parameterscC and dr
in expert programming mode.
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ENCODER (J17)

h7

The encoder wire is connected to connector 117 in
the factory.

G) The encoder must always be connected in order for the

automation system to operate.

INTEGRATED FLASHING TRAFFIC LIGHT (J18)

hs

The integrated flashing traffic light should be con-
nected to connector 8.

POWER CONNECTION

m ACPOWER GUIDELINES:

The B680H uses a single phase AC power line to
operate, charge the optional batteries, and power
gate accessories. Use the following guidelines
when installing the AC power:

1.

(Check the local wiring codes in all cases and fol-
low all local building codes. Wiring and hookup
should be performed by a qualified electrician/
installer only.

AC power should be supplied from a dircuit breaker
panel and must have its own dedicated circuit
breaker. Thissupply mustinclude a green ground
conductor.

Use copper conductor wires with liquid tight
flexible conduit UL listed for electric cable
protection.

Properly ground the operator to minimize or
prevent damage from power surges and/or
lightning. Use a grounding rod if necessary. A
surge suppressor is recommended for additional
protection.

m ACPOWER CONNECTION
To connect AC power to the controller:

1.

2

3.

4

Turn OFF the circuit breaker for the AC gate
operator power before connecting the AC
input wires.

Turm OFF the Power Switch in the B&80H before
connecting the AC input wires.

Connect the AC input wires to the power switch
in the B680H See the (# 24 for the connections.
Connect Ground to the dedicated terminal as
shown in (24,

LINE

| //I\IEUTRAL

[(#24)

532159 - Rew E




5. START-UP

Carry out the following operations referring to the &

specific sections.

1. Make sure that the barrier B680H is locked and not

operating in manual mode.

2. Switch on power to the system.  The board lights

up and the display then comes on:
- firmware version (2 digits separated by a point).

- 50 flashing if setup is requested, or the automa-

tion status.

® [ two barriers are installed in a Primary-5Secondary con-
figuration, the Secondary barrier has to be configured
before you start to set wp the Primary barrier (see 8 8.1).

. Chedk the status of the LED's, with the board pow-

ered and closed, some LEDs will be on, others will
be off [refer to [£25)

. Memaorise the radio controls of the system (see

relative instructions).

. Program the E6805 without carrying out the

setup.  In order for the barrier to work properly,
set function == according to the length of the arm.

. Chedk the direction of movement.
. Carry out the setup procedure.

RP/DECODER

ooooo

n
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5.1 PROGRAMMING THE BOARD

oojo

+

When the display shows the automation status, you
can enter basic, advanced or expert programming
mode.

m Basic programming

1. Pressand hold the F button:
the first function [JC) appears on the display,
which is displayed as long as button F remains
pressed.

2. Release the button: the display shows the value
of the function.

3. Press the 4 or = button to modify, then press the
F button to confirm to go to the next function.
Proceed in the same way for all the functions.

m Advanced programming

1. Press and hold the F button, then the 4 button
as well: the first function (FC) appears on the
display, which is displayed as long as button F
remains pressed.

2. Release the buttons: the display shows the value
of the function.

3. Press the + or= button to modify, then press the
F butten to confirm to go to the next function.

Proceed in the same way for all the functions.
m Expert programming

Before making changes at this level, make sure that you
fully understand the effect that the changes might have.
[f you modify functions relating to the operating logics,
a custom bogic is created (in basic programming the LD
function will display C1).

1. Press and hold the F button, then the + button
aswell for about 10 seconds: the first function (C1)
appears on the display, which is displayed as long
as butten F remains pressed.

2. Release the buttons: the display shows the value
of the function.

3. Press the 4 or = button to modify, then press the
F button to confirm to go to the next function.

Proceed in the same way for all the functions.

m bBating programming mode

Every modified value becomes effective immediately,
but when exiting from programming mode you have to
decide whether to save the modifications or not.
Modifications are lost if no buttons have been pressed
for 10 minutes or if power to the board is disconnected
before they have been saved.

1. Press and hold down the F button, then the +
button as well.
Altematively, scroll through the programming
menu until you reach the last function [52).
2. Select:
J = save the changes
o = D0 NOT save the changes
3. Press button F to confirm: the display reverts to
the automation status view.

532159 - Rew E



@ 3 Basic programming

Basic function Default
1{ Simply Connect O

0  disabled

I enabled

2,34 notusad
= BARRIER CONFIGURATION 0&

0..05 (levek)

Toestablish this value, referin§5.2.  Setting a default

value that is lower than the one actually installed can
cause imeversible damage to the arm and to the structure
of the barrier. Loading a different configuration will reset
the parameters to the default values.

2F DEFAULT CONFIGURATION .
Displays - if the programming coresponds to the
defaultsettings. Select = if you wish to reload the
defanlt values.

4 the programming comesponds to the DE-
FALILT settings

ro the programming does BOT correspond to the
default settings

Lt OPPOSING BARPIER CONFIGURATION MA
Configure the board 25 Primary or Secondary.
MA  Primary
SL  Secondary

The following parameters are not displayed on the
Secondary board:

bu-L0-PR-LI-L2-tL -PF-EP-L -G}-52-
FOILF30-ri-ro-Fl-F2-hi-h2-Hi-HE
{for further information se §8.1).

b BUS 2easy LEARNING -
Mot used.

.0 FUNCTIONING LOGIC £
A Automatic Cn Condominium
Al Automatic 1 CA  Amtomatic condominium
£ Semi-automatic C  Hold-to-run
P Carpark CuU Custom (bogic created in expert
PR Automatic Parking programiming mode]

Parameter CU is only displayed if a modification has
been made to the advanced programming parameters.

Basic function Defanlt
£ PAUSETIME 20
(displayed only if an automatic logic has been
selected)
00...55 Mjustment step: 15
[0...4] Adjustment step: 105

C= OPENING SPEED D
0.0 (minimum speed ... maximum speed)

G (LOSING SPEED 02"
0.0 (minimum speed ... maximum speed)
*The default value varies according to the setting
of -
I ==
= =2 or03
™ ifeF=M
= =Dz orls

Setting an excessive speed can cawse ineversible damage
to the arm and to the structure of the barrier.

L1 Loom mo
Loop connected to input LOOP (OPEN function).
5 LOOP1 enabled
m=  LOOP1 not enabled

LE mez no
Loop connected to input LOOPZ (SAFETY/ (LOSE
function).

4 L0OP? enabled
mo LOOP2 not enabled

51 Sensitivity LOOP1 05
Requlates the sensitivity of the vehide detection loop
0010 (sensitivity levels, 10 = maximum sensi-
tivity)

2 Sensitivity LOOP2 05
Requlates the sensitivity ofthe vehide detection lnop
O0..10  (sensitivity levels, 10 = maximum sensi-
tivity)
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B 4 Advanced programming
= MOTOR OPERATION IN DEAD MAN MODE -- | FO DRIVING FORCE ON OPENING aul

+  OPENS (displaying ==) as long as the button
rEM3ins pressed.
= (LOSES {displaying =L} as bong 2 the button
rEmains pressed.

Ll SETUP
Acquire the limit positions.  See the relative
section.

S LEAVING THE PROGRAMMING MODE
4 save and exdt from programming mode
mo it from programming mode without saving
After having confirmed using buttonF, the display

01 eoimierum power

S0 maximum power

*The default value varies according to the setting
of =F:

25 ifeF=0 or 02

I ifeF=03

B ifeF=M

I ifeF=R

o ifef=0E

indicates the STATUS of the automation:
oo CLOSED
ol (OPEN

02 SIATIONARY THEM OPENS
03 STATIONARY THEN CLOSES

04 INPAUSE
05 OPENING
0z CLOSING

07 Failsafe IN PROGRESS

2 VERIFYING BUS2easy
02 PRE-FLASHING BEFORE OPEMING
0 PRE-FLASHING BEFORE CLOSING
I EMERGENCY OPEN

DRIVING FORCE ON (LOSURE R
O minimum power

S0 maximum power

*The default value varies according to the setting
ofcF:

ifeF=0l or 02

ifcF=03

ifcF =M

ifcF={E

ifcF=05

B HYH

PRE-FLASHING no
ro  notenabled

OC  enabled before opening and dosing

[L  enabled before dosing

07 enabled before opening

PR enabled only at end of pause

PRE-FLASHING TIME oo
00 minimum pre-flashing
0 maximum pre-flashing

OBSTACLE SENSITIVITY DURING (LOSING =1
01 mimimum sensitivity
S0 maximum sensitivity
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Advanced function Default  Advanced function Default
=  OUTPUTOUT 1 CONFIGURATION o =7 INTEGRATED flashing light OPERATING MODE 1)
00 Failsafe 01 traffic light control (steady green with bar-
00 Type 1 arm lighting (on whenamm dosed, off rierin paused/open, red flashing during movement,
wihen anm is open or paused, flashing when steady red when barrier closed)
mowing). 02 flashing light (flashing red during move-
02 Type 2 arm lighting (flashing during opening, ment, off in all other states)
closing and when the amm s closed or stop- A5 MAINTEMANCE REQUEST - CYCLE COUNTER no
ped. Off when arm is open or paused) Enables/disables the maintenance alert when the
03 Am closed programmed number of cycles has been reached
4 Arm open or paused, switches off during as specified in the following functions
chasing pre-flashing. 4 enabled
0% Arm opening, including pre-flashing. oo notenabled
0 Ar closing, indluding pre-flashing. ~= THOUSANDS OF CYCLES oo
J7 Amm stopped Displays the thousands of cydes that have been
028 Arm in emergency performed,
03 L00P1 engaged 00...32 (thousands of cycles - programmable if
0 LOOP2 engaged =4
| Open forsecondary E680 ~CCYCLE PROGRAMMING IN HUNDREDS OF THOU- 00
2 (Close for secondary E680 SANDS OF CYCLES
3 Arm breakthrough Displays the thousands of cydes that have been
M Mot used performed.
= Motused 00...93 (thowsands of cycles - programmable if
& Opening deceleration space engaged RE=4)
: ::I-:rsng deceleration space engaged The value displayed is updated as the
= |te_ lock . : i cycles progress, interacting with the
3 Indicator I-'?'" ﬂnn_dunng_npenmg and value of ~= (a decrease of 1in ~C
pause, flashing during dosing, off when corresponds to 2 decrease of 99 in ~).
utomation chosed).
o mm— == AUTOMATION SYSTEM STATUS: 4
2| Programming in progress from SeeSt in the Basic programming
Simiply Connect
7 OUTPUTPOLARITY OUT 1 -=
4 NCoutput
o N0 output
Ifoutput =1 =00 (Failsafe) configure 2| ==
of seecl o3
P2 seePl =
o2 seecl 19
P2 seePl ro
oH seeol ol
PY seeP| =
o5 seecl o2
PSS seeP|
ob seeol iy
PE seeP| =
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fE 5 ExpertProgramming

Expert Function Setting
01 | Enabling this function causes automatic dosing after the pause time. Id:jmm
0z | you enable this function, operation is with two different inputs: 4= operation with 2 inputs
= | OPEM for opening and (LOSE for dosing. o = disabled
Level recognition activation for the OPEN and CLOSE inputs (maintained command).  |e.
the board recognises the level (for example, if STOP is pressed with maintained OPEN, when | 5 = level rcognition
B3 | STOP is released, the automation continues to open). e = statiss change recogniition
03 is disabled, the board commands a movement only in response to a chanoe inthe input.
o Activationof DEAD MAN opening (command kept pressed).  Releasing the OPEN command 4=enabled
stops operation = = disabled
If you enable this function, an OPEN command during opening stops the movement. Y = stop movement during ope-
0t | Ifparameter0E =~ the system is ready for opening. ning
If parameterT5 =4 the system is ready for dlosing. o = disabled
| 1fyouenable thisfuncton, an OPEN command during opening everses movement Y = everse mmwement duing
If parameters 0 and 05 = mo, the OPEN command has no effect during opening. fiTmHed
- I you enable this function, an O0PEN command during a pause stops the movement. 4= stop movement during pause
If parameters 07 and 02 = qo, the OPEN command reloads the pause time. ro = disabled
06 I you enable this function, an OPEN command during the pause doses the automation. | 5 = dose in pause
If parameters 07 and 02 = qo, the OPEN command reloads the pause time. ro = disabled
03 I youenable this function, an OPEN command during dosing stops the operation, otherwise | 4= stop
it reverses the movement. ro = [BYETSE
0 DEAD MAN desing enable (command kept pressed).  Releasing the CLOSE command | 4 = enabled
stops the movement. o = disabled

I you enable this function, a (LOSE command has priority over OPEM, otherwise OPEN has
priority over CLOSE.

'+ =enabled
= = disabled

I youenable this function, a (LOSE command doses the automation when released.  The
wnit remains in closing pre-flashing as long as (LOSE i enabled.

4= lose when released
ro = close immediately

If you enable this function, a CLOSE command during opening stops operation, otherwise
the (LOSE commiand cawses the automation to reverse immediately or at the end of opening
(see also parameter 14)

4= (105E stops movement
o = (0E reverses movement

|fyouenable this function, and if parameter | 3 = =, the (LOSE command doses the auto-
mation immediately at the end of the opening cycle (memorises the (L0SE). I parameters
|2 and 14 = o, (LOSE causes the automation to close immediarely.

4= close at the end of opening
ro = close immediately

| you enable this function when the system is stopped by a STOP command, a subsequent
OPEN command cawses the automation to move in the opposite direction. I paameter
IS = no it always doses.

4=move inthe opposite direction
ro = always dose

If you enable this function, during dhosing, the C(LOSING SAFETIES stop movement and
allow it to resume once they are released, otherwise it immediately reverses in opening.

4= close when released
ro = reverse immediately

If you enable this function, the SAFETIES IN CLOSING dose the automation when released
[also se parameter 12 ).

4= lose when FSW is released
o = disabled

| you enabbe this function, and if parsmeter 17 =<, the unit waits for the opening oycle to
end before cammying out the dosing command issued by the SAFETIES IN CLOSING.

4= close at the end of opening
= = disabled
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Expert Function

|fyou enable this function, during dosing, LOOP? stops the movement and allows it to resume
once released, otherwise it reverses immediately during opening.

Setting
4= close when releasad
ro = reverse immediately

If you enable this function, LOOP? dloses the amomation when it is released (also see

Y =dhose if LOOP2 s free

=0 parameter=). ro = disabled
o If you enable this function, and if parameter 20 = 4, the unit waits for the opening cyde | = dose at the end of opening
to end before carrying out the dosing command issued by LO0P3. = = disabled
—— | Ifyou enable this function: if there is a power failure, when the power comes back an, ifan | 9= enabled
== | OPEN command is not active, the automation closes immediately. = = disabled
23 LOOP1 commands opening and, once opened, daoses if released (useful if 2 vehide everses | 4= dose if LOOPT & free
== | with consecutive loops). I disabled when LOOP1 is released, dosing is not carried out. | = = disabled
-, | lFyouactivate this function, an opening or chosing command is carried out only when the | 4= enabled
=7 | safeties are rebeased. = = disabled
o | ADMAF function 4= enabled
== | Ifyou enable this function, the safety devices operate according to French standards. = = disabled
.| 1yow enabe this function, during closing the SAFETIES N CLOSING stop and reversethe | 2 — 0P 3nd Feverse when re-
movement when released, otherwise they reverse immediately. T IR S
27 | DO HOT MODIFY _
22 | DO NOT MODIFY -
25 | D0 NOT MODIFY =
i . o 4 =enabled
30 | Ifyou enable this function, LOOP commands have priorty over LO0P? commands. — disabled
HOLD CLOSE / HOLD OPEN function
I you enable this function, the automation will check the position of the arm at predeter-
mined times (see parameterS (). If the arm is not completely closed or completely apen
o0 (depending on the logic of the board), the automation will carry out a chosing or opening 3
movement for a maximum of 3 seconds to bring the arm badk to the comect position. I
affter 3 seconds, the arm does go badk 1o the completely closed ¢ open position (for example
becawse the arm has been rebeased) the function will be disabled wntil a subsequent OPEN
command is given.
HOLD CLOSE / HOLD OPEN function activation time
Al | This parameteris the time interval between two activations of the HOLD OFEN £ BOLD CLOSE o
function, expressed in minutes.  (from 00 w33)
r| | Frequency reading LOOP1
This option in the menu allows you to check the actual osdllation frequency reading of the loop connected toinput LOOPT. I
is read as follows:
- First digit: tens (kHz)
- Second digit: units (kHz)
- Decimal point: Hundreds (kHz)
For example a reading indicated as 0=, refers to a reading of 105 kHz
Read only parameter
~2 | Frequency reading LOOP2
Thiis option in the menu allows you to chedk the actual oscillation frequency reading of the loop connected toinput LOOPZ (see
parameter~| reganding how to read the valwe shown)
Read only parameter
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Expert Function

Fl

Frequency selection LOOP1

This parameter allows you to set a spedfic osdllation frequency for the loop connected to
the input LODF, or leave it to the system to select the most suitable setting from the 4
levels available.

A Automatic selection

|-2-3-4  Frequency 1--3-4

Mote: The system & recalibrated when you exit from the ADVANCED programming menu

after having changed the loop operating frequency settings.  This allows you to obtain an
updated frequency reading when yougo back to the menu toview the values of pammeters
rlore2

Te

Frequency selection LOOP2

This parameter allows you to set a spedfic oscillation frequency for the loop connected to
the input LODFZ, or leave it to the system to select the most suitable setting from the 4
|evels available.

A Automatic selection

-2-3-4  Fequency 1-2-3-4

Mote: The system & recalibrated when you exit from the ADVANCED programming menu
affter having changed the loop operating frequency settings.  This allows you to obtain an
updated frequency reading when yougo back to the menu toview the values of parameters
rlore2

Ta

hl

Hold time LOOP1

Used for setting the presence time on LOOM.  When this time has elapsed, the boand
calibrates itself and indicates “loop free” (led DL3 off).  An awtomatic reset is cammied out
when the board is switched on.

Y 5 minutes

no i'lﬁitﬁ

Hold time LOOP?

Used for setting the presence time on LOOPZ.  When this time has elapsed, the board
calibrates itself and indicates “loop free” (led DL4 off).  An automatic reset is carried out
when the board is switched on.

Y 5 minutes

no m

HI

Articulated lomry function LOOP1

This function allows you increase the level of sensitivity at the time of detection in order
to allow comect detection even in the case of very high vehicles or during the transit of a
tractor unit and trailer.

% enabled

mo  disabled

Articulated lorry function LOOP2

This function allows you increase the level of sensitivity at the time of detection in order
to allow comect detection even in the case of very high vehicles or during the transit of a
tractor unit and trailer

4 enabled
o disabled

Work time {time-out)

Mazximum work time of the awtomation before the motor stops, if theopen or dosed position
isnotreached.  The value can be regulated fromD wS3sec.  in1second sieps.  The
display subsequently changes to minuies and tens of seconds (separated by a point) and the
time is adjusted in 10 second steps, up to 2 maximum value of 4.1 minmtes.

]
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Expert Function

dr

Red light brightness (OUT 5)
(hanging this value inoreases or decreases the output voltage for QUT 5, changing the
brighiness of the rope light.

s

db

Green light brightness (DUT &)
(hanging this value increases or decreases the output voltage for OUT 5, changing the
brightness of the rope light

4

Sk

AUTOMATION SYSTEM STATUS:
Fxit from programming, data storage and automation status display.

kL]
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B 6 Default expert programming related to the operating logic

Cn

CA

Al

r-

[

r-

=

3

chb

c3
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5.2 PARAMETERZF

c.k.

B

The correct default has to be setin the first basic pro-
gramming function according to the length of thearm
and the number of accessories installed.

f 7 Default parametercF - 5arm

i 66ft | 82ft | 9sft | MSf | Bak | Baf | 14sf | 164k | 1640
(2m) | (25m) | (3m] | 35m) | (4m) | {4m¥* | (45m) | (Sm] | (5m¥)

Am 1 1 2 2 2 3 3 3 3
Arm and lights 1 1 2 2 2 3 3 3 \
A, lightsand kit | 1 1 2 3 3 3 3 \
‘::t‘-r“‘-i“"d 1 2 2 3 3 3 3 \\
Am, lightsand oot | 1 2 2 3 3 3 3 [T
Amand foot 1 1 2 3 3 3 S N N
Arm and skirt 1 1 1| 2 3 3 3 \\
Am hitandfost | 1 2 2 3 3 3 ==
Jointed arm 1 7 1 . 3 3 \\\\ \\\
(¥) with joint

8 Default parametercF - Larm

" 6aft* | 164ft | 18Rk | IR | n3ft | BR | usft | 62f
(5m*¥) (5m] (5.5m} (6 m) (6.5 m) (7 m) (7.5m] {8m)

Am 1 4 5 5 5 5 5 6
Arm and lights 1 4 5 5 5 5 6 6
;;nr{ lights and 4 5 5 6 & & [ \
:;"JEI'“'E"‘ 5 5 5 5 6 6 \\
g s 4 5 5 5 5 6 6 6
Arm and foot 4 | 5 5 5 5 5 6 6
Arm and sirt 1 5 5 5 5 6 6 T
ﬂ'ﬁ'“’ 5 | 5 5 5 5 6 \\
**) without joint
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5.3 OPERATING LOGICS
In all the logics:

- the STOP command has priority and stops the
automation from operating

- the EMR command has priority and opens the
automation

- if no devices are engaged, a CLOSE pulse cuses
the automation to close

u Automatic logics:
- A - Automatic
- Al - Automatic 1
- PR - Automatic Parking
- LR - Automatic Condominium
u Semi-automatic logics:
- £ Semi-automatic E
- P - (Carpark
- Cn - Condominium
n Dead-man logic
- L - Dead-man
= LogicCu - Custom

When a default logic is customized in expert program-
ming mode. a CU - custom logic is created.

AUTOMATIC LOGICS

In all automatic logics, the OPEN and LOOP1 com-
mands:

- with the arm dosed, open and close the automa-
tion automatically after a pre-set pause time

- reverse to open during closing
m F - Automatic
If the Photocell / LOOP2 is triggered:
- during the pause, it reloads the pause time
- during closing, it reverses toopen and doses again
after the pause time
m Al - Automatic 1
If the Photocell / LOOP2 is triggered:

- during opening, when the movement has ended
and when released, it closes the automation

- during closing, it reverses to open. When the
movement has ended and when released, it closes
the automaticn

m FH - Automatic Parking
If the Photocell / LOOP2 is triggered:

- during dlosing, it stops the movement.
released, it continues to close
fLOOPZ is tiggered:

- during opening, when the movement has ended
and when released, it cdloses the automation

When

m CF - Automatic (ondominium
If the Photocell is triggered:
- during closing, it reverses toopen and doses again
after the pause time
fLOOP2 is tniggered:

- during opening, when the movement has ended
and when released, it closes the automation

- during closing, it reverses to open. When the
movement has ended and when released, it closes
the automation.
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SEMI-AUTOMATIC LOGICS

In all semi-automatic logics, the OPEN command:
- with the arm dosed, it commands the opening
- during closing, it reverses to open

m & Semi-automaticE

(OPEN command:
- during opening, it stops the movement
- when open, it closes the automation

If LOOP is tniggered:
- with the arm dosad, it commands the opening
- during closing, it reverses to open

If the Phatocell / LOOPZ is triggered:
- during closing, it reverses to open

m P - Car park
If LOOP is tniggered:

- with the arm closed, it commands the open-
ing. When the movement has ended and when
released, it closes the automation

- during closing, it reverses to open.  When the
movement has ended and when released, it closes
the automation

If the Photocell / LOOP2 is triggered:

- during closing, it stops the movement.
released, it continues to close

When

m - Condomimium
If the Photocell is triggered:
- during dosing, it reverses to open and closes again
after the pause time
IfLOOP is tniggered:
- with the arm dosed, it commands the opening
- reverse to open during closing
IfLOOP2 is tnggered:
- during opening, when the movement has ended
and when released, it doses the automation

- during closing, it reverses to open.  When the
movement has ended and when released, it closes
the automation

DEAD MAN LOGIC - MAINTAINED
m _ -Dead-man
Logic C requires the use of maintained OPEN and

CLOSE commands.

The control must be activated intentionally and the
barrier must be visible.

- Maintained OPEN opens the automation
- Maintained CLOSE closes the automation
If photocells LOOP 1 and LOOP2 are triggered:

- during closing, they stop the movement
CUSTOM LOGIC

(Custom logic is created in expert programming mode.
Read the relevant section carefully before making
changes at this level.
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5.4 CHECKTHEDIRECTION OF MOVEMENT

1.

r

Select parameter (it in Basic Program-

ming: the display shows ——.

Press and hold the + button:  the display shows
o and the barrier opens.  Press and hold the
=button: The display shows c_ and the bamier
closes,

If the conditions in points 2 and 3 are not met, dis-
connect the power supply and invert the black
and brown wires of terminal J5 without modify-
ing the central wire.

+o]
[

ol

In the conditions indicated in points 2 and 3, the flashing
dot between the two letters indicates that the encoder
is operating comectly.

:

M!ﬁl
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5.5 S5ET-UP

The setup procedure consists of a series of movements
during which the board acguires the angle of rotation
of the arm and other operating parameters which al-
low motor slowdowns and acceleration mmps to be
managed correctly.

The system needs to be setup
- When the automation system is first started
- When the board has been replaced
- Each time the display shows 5T flashing and the
automation system does not work
Setup procedure
The SETUP MUST be performed:
- with the mains power switched on
- with the automation locked
- with the STOPF/EMR inputs not active

To carry out the setup:

Bring the automation to the fully closed position
using parameter [z in BASIC programming (see
§5.4).

Select the parameter =L in Basic Programming,
then press buttons 4+ and - at the same time
until the automation starts to open slowly. The
—- symbol flashes on the display.

. On reaching the fully open position, the automa-

tion system will stop automatically.

The automation will then start the arm closing
MoVement.

. On reaching the closed position, the automation

systern will stop automatically.

Press button F to exit the procedure, and con-
firm you wish to save the data with parameter
St.  Make sure that the status of the automation
system shown on the display is 2T (dosed) and
that the arm is in the closed position.

L#£27
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6. PUTTING INTO SERVICE
6.1 FINAL CHECKS

Check the automation system is working properly with
all the devices installed.

6.2 INSTALLING THE CABINET
With reference to (&£ 28:

1.

A
3

a4

Insert the cabinet and secure it to the body of the
automation using the screws A.

Secure the spacer Bto the strip Cusing the screw D,
Insert the two spacers E and fasten them to the
cabinet using the screws F.

Insert the strip { and secure it to the cabinet using
the screw G.
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6.3 CLOSING THE DOOR

With reference to [(#£29:
1. Insert the door into the seat at the bottom of the
cabinet.

2. Lock the door using the key.

6.4 FINAL OPERATIONS

1. Apply the warning sticker, supplied, to the cabinet
at the position shown in (#30.

2. Highlight all areas with adequate warning signs
in which there are still residual risks, even if all
possible safety measures having been adopted.

3. Apply a no pedestrian access sign, if required.
6.5 FIELD INSTALLED LABELS

With reference to [#31, apply the supplied field
install labels.

Moving gate cam cause Ung bami@re en mouwemenk
Serioes Injury or Death peut causer ses blessurs
wraves oa de norteiiE
FERF CLEAR Getmmyron et ey || GEETRZ AL RZSATE | e e pas
e mithout pricr saming. Eoapar d 2 RO mASC KIS
Do =k et chiidher cowrste S gein PRTRIE T o BT
=l m e e e e
e TR TE L et e b Eerten JEee e

SERETDT ML 08 HEDT
| riETa.

szar ko e ane Lik bz

czwes e o T b




7. ACCESSORIES

[]

P

[(£32)

1 Adjustable foot 7 Amn light kit

7 Adjustable fork 8 Integrated flashing traffic light
3 Skirtkit 9 Anti-panic unit

4 Joint kit 10 Anti-vandal unit

5 Pivt kit 11 Battery Backup

6 Adhesive reflectors

BesoH
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7.1 RELAY PHOTOCELLS

Using relay photocells with NC contact. I multiple
photocells are used, the contacts must be connected in
series. [fthe FSWinput is not used, it must be bridged

to the GND terminal (or to the output programmed as
Failsafe, if enabled).

m Functional test (Failsafe)

Failsafe is a functional test that is carried out before

a movement: the board momentarily disconnects

power to the transmitters and checks the change in

status ofthe input. Ifthe test fails, the board generates

an ermor and prevents the automation from moving.

To enable the Failsafe:

1. Connect the negative of the transmitter to the
negative of an output (e.g. OUTT).

2. In advanced programming, configure the output
used as Failsafe:

I i
= 01 =

3. Configure the polarty as normally open:
-Pl=rm

Connection for a pair of photocedls with Faikafe function Connection for pairs of photocells in series with Failsafe
function
Trf le
| ﬂ | = E%IX
RX X RX X
3456789101 MREHBETHEBND 14567 89w (7378
alel a = h::—cpcbss | 44 = a ; o o e o g"jn
ckEEEEEIREEEEREREEE |SOERE 3 | T | [HeHEtar s
I
t Ax TX RX X
1 1]
kl e = 1 forreen] =
GHD._E%E }‘{ +E +24 GND 1= }{ +EJ +24
+24 5+ +24 S|%
‘ jr RX
1
24 Al | Sl =t GND
+ +24
d = 0o 0= 00
Pl = mo Pl = o T
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7.2 INSTALLING PHOTOCELLS ONTHE
BEARRIER

1. Remowe the cabinet.

2. Open the door A.

3. Determinewhich is the most suitable cable routing
hole B and mark it on the strip ( from the inside.

4. Remaove the strip ( from the cabinet by removing
the fastening screws D.

5. Drill the hole for routing the cable.

6. Usethe photocell fixing plate Eto mark the fixing
holes and drill them.

7. Mount the photocell following the installation
instructions.

& Feed the power cable through the cable routing
hole.

9. Connect the photocell following the wiring dia-
gram provided.

10. Reassemble the unit.

==

/

J:""'--‘

IF

)
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7.3 INTEGRATED TRAFFIC LIGHT
With reference to (#35:

1.

Remove the door from the cabinet and remove the
cover A by unscrewing the Allen screws B.

2. Remove the support (from the cover A by unscrew-
ing the Allen screws D.

3. Attach the support E with the integrated lights to
the cover by screwing the Allen screws D.

4. Connect the wire to terminal N8.

5. Select the operating mode (function o7 in Ad-
vanced programming).

6. Reassemble the unit and make sure that the device
is working properly.

BésoH 51
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7.4 EXTERNAL FLASHING LIGHT 24V—=

The flashing light indicates that the automation is
maoving.

G) Irstall the flashing light in an easily visible paosition.

1. Connect the external flashing light to connector
13 (4.8 W max).

2. Setthe pre-flashing (7~ Advanced programming],
if required.

3. (Check that the device is working properly.

7.5 ARM LIGHT KIT

Follow the assembly instructions supplied with the
product.  Connect the arm lights to connector Hé.

7.6 RP RADIO MODULE

RP radio module with integrated decoding module,
compatible with all FDS / FD'S BD / SLH 7 RC / D5
models. The RP radio is powered via the 5-pin plug
in connector 10.  Follow the assembly instructions
supplied with the product.

[f you are using a two-channel RP2 receiver, you can
OPEN and CLOSE the automation directly from a two-
channel radio control.  Fyou use a single channel RP
receiver, you can only OPEN the automation.

7.7 PIVOTING ARM KIT

Follow the assembly instructions provided with the
product respecting all the safety precautions indicated
in this manual.

Connect the anti-breakthrough sensor to connector
M. K there is no sensor fitted, do not remove the
jumper that has already been installed.

7.8 SKIRT

Follow the assembly instructions provided with the
product respecting all the safety precautions indicated
in this manual.

7.9 FORK
Follow the assembly instructions supplied with the
product.

Provide a chearance area or signals to prevent pedestrians
from being hit.

Saimm  A-787in(2M0mm)  1.65in (42 mm)

Larm  A-7.87in(200mm}  1.57 (50 mm)
A= Passage width CET
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7.10 ARM JOINT KIT

Follow the assembly instructions supplied with the
product.

G) Indicate the maximum height of the vehicles considering
the height of the arm itself.

Do not use the joint to limit the height of the vehicles
passing through.

7.11 FOOT

Follow the assembly instructions provided with the
product respecting all the safety precautions indicated
in this manual.

7.12 ANTI-PANIC UNIT

Allows the arm to be opened manually in the event of
a power supply failure.

Follow the assembly instructions supplied with the
product.

7.13 ANTI-VANDAL UNIT

Protects the hydraulic system in the event that the arm
is subjected to force.

Follow the assembly instructions supplied with the
product.

[tis not possible to mount both the anti-vandal unit and
the anti-panic unit.
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8. TWO-BARRIER CONFIGURATION
8.1 TWO OPPOSING BARRIERS

This configuration makes it possible to install two
opposing barriers with synchronous movement.  In
this configuration, one barrier is defined as the Primary
and the other as the Secondary.

The Primary barrier manages all the controls and safety

CONNECTING OPPOSING BARRIERS

1. Connect the barriers with a BUS Zeasy polarised
connection.

2. Connect the required devices. They must be con-
nected to the primary and/or secondary board as
indicated in the table:

devices, and the Secondary barrier via BUS 2easy. Conmechions Primary  Secondary
Any input signals on the J1 terminal board of the Power supply o o
Secondary board will be ignored.
Maitor L v
The anticrushing function is active on each barrier and | Freoder
commands the inversion of both. Head lichti : :
Am lights L L
(Dutputs L'y v
BUS 2easy w v
Control devices " x
Loop w x
Flashing light L' x
Le=H CE=5L
Ba80H primary B&80H secondary
et o7 e
= =

3456789101

— OPEN
— CLOSE
FSW
sTQP
EMR
GND
24

=o—1{ BUS
5o BUS

34567 8910M

H—{ STQP
EMR

GND

24

*—{ OPEN
>—{ CLOSE
2—{ FSW

——— BUS
1 BUS

[#£37
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PRIMARY / SECONDARY CONFIGURATION

1. Switch power on to the barriers.

2. Onboth boards, camy out programming according
to the arm configuration and length (=F in Basic
Programmindg).

3. Set:

- Ct=F on the primary board
- =5 onthe secondary board

The operating logic should only be programmed on the
Primary board.

4. (Check the status of the LEDs on the boards and
make sure that LED DLZ (green) is lit.

5. (Check the driving direction for both barriers (see
§54).

. Bring the automations to the fully closed position
using parameter Mk in BASIC programming.

7. MAocess Basic programming on the Primary board
and select parameter tL_, then press the 4+ and -
buttons at the same time until both automation
systems start to open slowly. The ——  symbol
flashes on the display.

& Onreaching the fully open position, both automa-
tion systems will stop automatically.

9. The automation systems will then begin the arm
closing movement.

10. On reaching the dosed position, the movement
will stop automatically.

11. Press the F button to exit the procedure and
confirm that you wish to save the data using
parameter Sk,

12. Check that the current status of the automation
shown on the display of both automation systems
is U0 (closed) and that the arm is in the closed
position.

® Dwring setup the Primary board controls the Second-

ary board.
When a device is configured as Secondary, the unused
parameters will be hidden in the programming menus.

AN C

[(#£38
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8.2 TWO INTERLOCKED BARRIERS

This configuration allows two barriers to be controlled
where the opening of one is subject to the dosing of
the other.

The barriers are both Primary.

INTERLOCK CONFIGURATION

1. Connect the two barriers as per(#'39

2. In advanced programming program both boards
with =/=E and Fl=—=.

3. Camy out the start up and setup procedure

i4567890N

12134153617 181920 21

=
== |2 o == :ge
= xle ot s Erd
d N EE B E S
G EEEE++ + |0 t|o|Fo| ¥ &
I\ : L I

[#39
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9. DIAGNOSTICS
9.1 DISPLAY SIGNALS

The items in bold in table 8 9

indicate the condi-
tion of the LEDs with the board powered and the arm

q
[ F]
closed. w
H [DLs o8 |E|
CALY CALy
An @fp%n
n [8)(e)le)
o o g o
™ m“ TTHn| [Emhdmeriun | | [iznn
= [[£40
i ] LEDdiagnostiﬁ
LED fnll-' h'— ® o] * #*
D1 le'd ;Hﬁlmmmn .
D2 gwen  BUSZeasyline diagnostis S 5am sppeing ankess
3 ied “L00PT status { Engaged “Idle i - -
D4 ired LOOP2 status . Engaged - Idle - -
s ired Board faulty signal Errors/alarms pre- : Mo errors/alarms : - -
sent
D& ired Hot used - -
7 ired Encoder Status - Stopped Hlmng (the ﬂaslmq frequency is
relartedtoli’mq:eed
s ired Not used - - -
M9 igreen Board powered Power on No power - -
M1 ired Irput status LED OPEN Active not active - -
D1 ired Input status LED CLOSE Active nat active - -
D12 red Input status LED FSW Hot active Active - -
D13 ired Input status LED STOP Hot active Active - -
D4 red Input status LED EMP Not active Active - -
D15 (red Arm released signal Arm not released = Arm released - -
16 ired Battery operation signal Battery in Battery notin ;- -
operation operation
17 ired Radio channel 1 activity Receiving Idla - -
command
DL1E ired Radio channel 2 activity Peceiving Idle - -
i | command

#=on D=urFf #&=slow flashing #=fast flashing

® In Primary-Secondary configuration see § 8.1,

57
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9.2 FIRMWARE VERSION

When the display of the E&805 is switched on, it shows
the following in succession:

- firmware version (2 digits separated by a point)
- automation system status
9.3 AUTOMATION STATUS

The E6805 display if not in the programming, shows a
code indicating the status the automation is in:

00 Chosed

ol Open

02 Seationary then opens
03 Seationary then closes
04 Inpawse mode

0S5 Opening

Closing
Failsafe in progress
Verifying BUS Zeasy
Pre-flashing and then opens
Pre-flashing and then closes
(pening in Emergency

m _J

CJ Cd £3 cJ

5 2
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9.4 ERROR CODES AND ALARMS
The current notifications can be viewed on the B680H display (e.0.2r 7, or multiple notifica-

tionseg.cr 57 1G):

- when the board is not in the programming menus, press+ and - at the same time.

i 10 Errors and alarms

A

+ -

Ervor (number on white background) - Alarm (number on grey backoround)

00  Howarnings
I(:ﬁdmamwiﬁmrﬁmmdmmum'mmmﬁm
. connected accessories a I maximum i is ot Excee-
U4 Accessories power supply fault ded. Switch the power off and on again. 1 the problem persists, replace the
control board.
Motor disconnected or short-cirouited. Check the wiring. If the problem
07 MotorFauit persists, replace the motor.
. Make sure that the encoder is connected propery. If the problem persists,
|5 Encoder failure replace the encoder.
|H  Access breakout Mcoess breakout. Re-arm the arm.
Device Failsafe test failed. Check the connections, programming, and that the
[ Failsafe test failed safety devices are working correcthy.
. . : The maximum number of consecutive obstacles in dlosing has been rea-
C Gonsecutive obstadies in dosing ched. Remove the obstadk. IFthe problem persists, repeat the SETUP.
. The movement is in timeout. Check the manual release. If the problem
32 Movement time-out pewsits, seglace the boasd r metor
35  BUS 2easy fault'conflict (heck the BUS Zeasy connection
45 Short drouit/overload on BUS 2easy (heck the BUS Zeasy connection
39 SETUP incormect/missing Perform SETUPR
HY Emergency input active Check the emergency input.
&0 Maintenance request Scheduled maintenance should be camied out.
MAn obstade that prevents the arm from moving has been detected. Remove
El  Armobstade detected e st
EE  SETUP in progress SETUP & in progress.  The notification remains as bong as the phase isin progress.
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10. MAINTENANCE

[f the barrier is put out of order for a long time, the
arm needs to be removed.  Only wse original FAAC
Spare parts.

10.1 SCHEDULED MAINTENANCE

Carry out the operations indicated in table B8 Scheduled
maintenance in order to keep the barrier working reli-
ably and safely.

The table is provided as a guide only and should not
be considered exhaustive.

f 11 Scheduled maintenance

The installer/machine manufacturer is responsible for
drawing up the maintenance plan, supplementing this
list or shortening maintenance intervals according to
the machine characteristics, installed components and
current local regulations.

® It is prohibited to put the system back into operation
until all the safety requirements of the machine have
been restored.

G) [ the tests listed bebow turn up conditions that are other than expected, repair or restoration i necessary.

Operations

Frequency/months

Structure

(heck the plinth and buityfenced parts around the automation system: make sure there is no damage,

cracking, breaks or subsidence.

12

(hedk the area in which the arm moves: make sure there are no objects/deposits that reduce the safety 1
clearances or obstacles that prevent the arm from moving, such as branches, overhiead lines etr.

Ensure that there are no sharp protnsions which could represent a perforation or hooking hazard. 12

Chek the hoses

Lyean

(Check the end stops

5 years.

Barrier

Check the fixing of the upright to the foundation plate

(hedk the presence and integrity of the reflectors on the anm and all the other signs and markings

NECessary.

(heck the barrier and its fixings: integrity, absence of deformation, nust ete

(heck that sorews and bolts are comectly tightened.

12

(heck the condition of the arm and that it is fastened properly.

12

(heck the integrity and proper fixing of the spring and tie rods.

12

(heck the configuration and the balandnag of the barer.

12

(heck the integrity, proper functioning and adjustment of the mit switch. 12

Check the integity of all the cables, cable glands and junction baxes.

12

Make sure that there are no oil leaks

Do a general deaning of the bamier manoewwe area.

12

Electronic equipment

(hedk the integrity of the upper cover.

12

(heck that the connectors and wiring are intact.

12

(hedk that the earth connections are intact.

12

(heck that there are no signs of overheating, buming etc. of electronic components. 12

(Check the operation of the circuit breaker and differential switch.

12

(ontrol devices

(heck that the installed devices and radio controls are in good condition and that they operate correctly. 12

BazoH 1]
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Operations
Deformable edges

(heck that they are intact and comectly fastened.

12

Photocells

(hedk condition, fastening and cormect operation.

(hedk the posts, ensuring that they are intact, comectly fastened and free of deformation etc.

Flashing light
(heck condition, fastening and comect operation. 12
Access control
(heck the proper opening of the barrier only with authorised user recognition. 12
Skirt
(heck: the integrity and fiving of the arm. fi
Foot

(heck: the integrity and fiving of the arm.

(heck the presence and integrity of the reflectors on the foot and all the other signs and markings
NECessary.

(heck the presence and inteqrity of the lower foot guard.

Fork
(heck that they are intact and comectly fastened. fi
(heck the presence and inteqrity of all the signs and markings necessary. fi
Jointed arm
(heck that they are intact and comectly fastened. f

(Check the inteqrity of the wire and the relative signs (maiheight allowed, risk of crushing in the arm joint).

Check the LED lights

Complete automation system

(hedk the comect functioning of the manual release: when the release is activated it must only be possible
to move the arm manually.

(heck the presence of the bock cover.

(heck that the maximum force required tomove the arm by hand is bess than 720 N.

(heck that the encoder is working properly.

(heck that the automation operates comectly, following the set logic, when using the various control
devices,

12

(heck the proper fluid, smooth movement of the arm without strange noises.
(hedk the correct speed during opening and dosing and the respect for the intended slow downs.

12

(hedk that all necessary signage and wamings are present, intact and legible: residual risks, exchusive
use et

12

Checkthe presence, inteqrity, begibility of the EC marking covering the automation system and the DANGER
AUTOMATIC MOVEMENT wamina sign

12

® For non FAAC components, refer to the manufacturer's documentation.

Bem0d ]

532159 - Rev E



B8 12 Periodic replacements

(ompanent Frequency in work cydes
Control unit 2000000
Plunger pistons 200000

10.2 TOPPING UP THE OIL

(perations Frequency/months
Check oil level 6
Bleed the air If necessary

Totop up the oil, follow the procedure below:
1. Unscrew the oil filler cap A and remove it.

2. Check the oil level: the il level must be between
the two marks

3. fnecessary, top up the oil without exceeding the
maximum level.

4, Replace the cap and tighten it.
® Only use oil supplied by FAAL for topping wp.

532159 - Rew E




10.3 AIR BLEEDING PROCEDURE

[f the arm movement is irregular, bleed the airas 5
follovwes:

. Onceitis closed, slightly loosen the bleed screw B
of the piston without the balanding spring.
® If parameters P and F_ in ADVANCED Programming 6. Re-tighten after air, foam or oil has been removed.

have been modified and a value less than the default | /- Bleedingis completewhen drops of oil come out of

has been set, we recommend that you set them to an both pistons and the arm maves smoothly.
equal or higher value during bleeding in order to make If air or foam comes out of the pistons, bleeding should
it easier to bleed the air be repeated.

1. Open the automation electronically.

8. Check the oil level, top up if necessary.
2. Once itis open, slightly loosen the bleed saew A

of the piston with the balancing spring. Be careful when dmngthls as the pEmns contain oil

3. Re-tighten after air, foam or oil has been removed. under pressure, which could escape if the screws are
i loosened too much.
4. Camy out a dosing cycle.
A B

AR

[#£42 I
BazoH
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10.4 OPERATIONAL PROBLEMS
£ 13 Troubleshooting
CONDITION

The barmier does not perform the SETUP
The barrier does NOT OPEN

FINDING SOLUTIONS

Make sure that the automation has not been released
Make sure there is power

(heck the motor and encoder connection

Thee barier (LOSES rather than OPENING and vice versa.

Irvert the phases in the mator connection and carry out the setup

The barrier makes very show movements

(Check the force sat
Make sure that the anm is balanced

Make sure that the parameter & has been set acconding to the length of
the arm

I the barrier working on the battery, make sure that the battery is changed.

The barier moves imegularly

(heck the motor connection and make sure that the enooder is working
comectly

The barier does NOT OPEN

Make sure that the automation has not been released
(Check the driving direction of the mator

The bamier does NOT (LOSE

Make sure that the automation has not been released
(heck the driving direction of the motor

(heck the LED status of the controks, loops, safety devices and EMR are not
active

The bamier does NOT OPEN and does HOT CLOSE

Make sure that the automation has not been released
Check the status of the STOP LED is not active
{heck the motor and encoder connection

The barrier moves irmeqularly and i very noisy during the
opening and closing cydes

Make sure there is no air in the hydraulic cirouit, bleed it if necessary.
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10.5 REVERSING THE OPENING

DIRECTION

The direction in which the bamier will open is decided
when itisinstalled. fthe opening direction has to be
reversed, proceed as follows.

m Preliminary operations
With reference to (£ 43-1:

1.
r

3
4.

Remowve the cover

Release the bamier and move the arm so that it
is vertical.

Lock the operator again.
Remowve the arm and arm bracket.

m Remove the spring unit
With reference to [£43-2:

1.

r
3

4,

Remove the fastener that connects the plunger
piston to the balancer arm.

Unscrew the preload ring nut.

Remove the balancing spring and the spring
quide.

Connect the plunger piston to the correct fix-
ing hole.

m Install the spring assembly on the piston on the opposite

side

With reference to (£ 4 3-3:

1.

2
3

L U

Remove the fixing screw of the plunger piston on
the oppaosite side.

Unlock the automation.

Rotate the balancer by 90° and replace, in the
following order, the spring guide, the balancing
spring and the ring nut in the plunger piston on
the new closing side.

Fasten the plunger piston to the balancer arm.
Install the arm and arm bracket.

Balance the system again.

Lock the operator.

Inwvert the motor cable connection.

Put the cover back.

1] . 1

(£43
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11. INSTRUCTIONS FOR USE

It is the responsibility of the machine installer/
manufacturer to draft the user instructions of the au-
tomation in accordance with the Machinery Directive,
including all the required information and instructions
based on the characteristics of the automation.

The guidelines below, which are purely indicative and
in no way exhaustive, help the installer draft the user
instructions.

& The installer must provide the owner/operator of the
amomation with the EC Declaration, the system Logbook
with the maintenance schedule and the wser instructions
of the automation.

The installer must inform the owner/operator of any
residual risks and the intended use and ways in which
the machine should not be used.

The owmer is responsible for operating the automation
and must:

- comply with all User instructions provided by the
installer/maintenance technician and the Safety recom-
mendations

- keep the user instructions

- have the maintenance schedule implemented

- keep the system Logbook, which must be completed
by the maintenance technician at the end of all servicing

11.1 SAFETY RECOMMENDATIONS

The plants made with FAAC buried actuators B&BOH
series are imtended for vehicular traffic.

The user must be in good physical and mental health
and be aware of and responsible for the dangers which
use of the product can lead to.

- Do not use the automation unless the area of
operation is free of persons, animals or objects.

- Do notenter/remain in the area of operation of the
automation while it is moving.

- Do not allow children to approach or play in the
area of operation of the automation.

- Do not try to prevent the movement of the au-
tomation.

- Do not climb, hold onto or let yourself be pulled
along by the arm.

- Do not allow the control devices to be used by
anyone who is not specifically authorised and
trained to do so.

- Do not allow the control devices to be used by
children or persons with mental and physical de-
ficiencies unless they are supervised by an adult
who is responsible for their safety.

- Do not use the automation if there are faults that
could compromise safety.

- Donot expose the automation system to cormosive
chemical or atmospheric agents; do not expose the
automation to water jets of any type or size.

- Do not perform any work on the components of
the automation.

(#&g % Risk of cutting, crashing or losing fingers or a hand be-
(88 tween the arm and the cabinet when the arm is moving.
Do not approach the bamier, do not put your hands in

the danger area during movement.
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11.2 EMERGENCY USE

In emergendies or if there is a fault, turn off the power
supply to the automation and disconnect the buffer
batteries if there are any. If the beam can be moved
safely by hand, use the MANUAL OPERATION mode:
otherwise place the automation out of service until it
has been reset/repaired.

In the case of a breakdown, the automation must be

reset/repaired exclusively by the installer/maintenance
technician.

G) For atmospheric events outside the resistance to wind
limits indicated in the table in alert sitwations it is
necessary to put the barrier out of service with closed,
locked arm and request the asssistance of the installation
engineer to remove the am.

11.3 MANUAL OPERATION
In order to operate the arm manually, the gearmotor
has to be released using the lever with key.

RELEASE MANOEUVRE

)

1. Open the lock cover. Insert the key and turn it
anticlockwise until it stops.

2. Move the barrier manually.

3. Restore operation.

RESTORING OPERATION

a

1. Turn the key clockwise until it stops.
2. (Check that manual movement is inhibited.
3. Remove the key and close the cover.

\

!
O

ol

e:’."f’_ﬁ_
g /
1| ﬁ
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% 2 Balancing system

3.94in (0.1 m) L
1 ‘I
P
B8 14 Sarmbalancing
L llength) 66ft | 82ft | 98f | N5 | Bk | 130%R | 48R | 164f | 164%
(2m) | (25m) | (3m) | 35m) | (4m) | {#*m] | (45m) | (5m) | (5*m]
| Arm 1 2 3 4 4 5 6 6 N‘:‘!
 Am and lights 1 2 3 4 4 5 6 6
Arm, lights and skirt 1 2 4 5 6 6 6 ;ﬁ:
 Arm, lights, foot and skirt 2 3 4 6 6 6 6
Arm, lights and foot 2 3 3 5 3 3 6 | —0 ] T—_]
Arm and foot 1 2 3 5 6 3 T e ]
 Arm and skirt 1 2 3 4 6 3 6 | — T—_]
e, skirt and foat bl 3 4 5 3 3 I D B
(¥] with joint
59in(0.15m) L .
- — 1
B8 15 Larm balancing
L llength) 1645t 164ft | 18R | Wk | N3k | BR | ush | 62k
(5**m)  (5m) | (55m) | (6m) | (65m) | (Fm) | (7.5m) | (Bm)
| Arm 2 2 3 3 4 4 4 5
Am and lights 2 2 3 3 4 4 5 6
 Arm, lights and skirt 2 3 3 4 4 5 6 | T—0
 Arm, lights, foot and skirt 3 3 4 4 5 R B |
Arm, lights and foat 2 3 3 4 4 5 6 6
 Arm and foot 2 3 3 4 4 4 5 "‘“‘L
Arm and skirt 2 3 3 4 4 5 6
Arm, skirt and foat 3 3 3 4 4 S e )
| () without it
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% 3 Magnetic loop

032 (8 mm)

_

The loop must be implemented at least 150 mm from fixed metal objects, at least 500 mm from moving
mietal objects and no more than 50 mm from the road surface.

1.2-2 In (30-50 mm)

ngmgnmﬁm up to

B 17 Loop windings table
Loop perimeter N of tumns.
< 10ft(3m)
from 10t0 13 ft (3 tod m)
from 13 to 20ft (40 6m
from 20 to #0 ft (6 to 12 m)
over 40 ft {12 m)

Pl btd e WM O

Prepare a PVC cable duct or make a chase inthe ground (avoid 45° corners to prevent breaking the cable).
lIse a normal single-pole16 AWG cable.  If the cable is buried directly, it must be double insulated.
Preferably, induction loops are made square or rectangular.

Install the cable with the number of turns indicated in the table.

Twist the two ends of the cable from the loop to the E&B05 board at least 20 times per metre.

Bhof

® HAvoid making joints in the cable but if it is necessary to do so, solder the conductors and seal the joint with heat shrink
tubing and keep it separate from mains power lines.
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m Loop detector configuration

The E6805 board has an integrated metal mass detec-
tor for detecting vehicles via induction.

m Features

- (Galvanic separation between the electronics of the
detector and the loop

- Auromatic system alignment immediately after
activation

- Continuous resetting of frequency drifts

- Sensitivity independent of loop inductivity.

- Loopworking frequency regulation with automatic
selection.

- Loop engaged message with LED display

- Loop status addressable on outputs

m (onmection
Connect the loops (see (£ 45)
- LOOPT = loop with opening function;
- LOOPZ2 = loop with closing and/or safety in closing
function.
Forinformation about the effect of signals emitted by
the loops on the automation, please refer to the logics
in section §7_3.
To enable the operation of the connected loops:
1. GotoBASIC programming and setsteps | andLc

to 2 according to the number and type of loops
connected.

G) [fonly one loopis installed, enable only the comespond-
ing programming step.
The operating status of the loop detector is indicated by
two status LEDs DL3 and DL4.
[ifunction® | ori_c isdisabled, the loop detection sta-
tus is still available on the outputs, if suitably configured
(see parameters oo in ADYANCED programming)

m (alibration

- With the board in display mode, press the CAL1
button at any time to calibrate the loop connected
to input LOOPT or the CALZ button to calibrate the

loop connected to input LOOPZ.
- Alternatively, switch the power off to the board
for at least 10 seconds and then switch it on again.

m [Board diagnostics

(Calibration isindicated by the board diagnostics by the
flashing of the two LEDs D3 and DL4. Once the calibra-
tion has been carried out, they indicate the detection
status of the loop, if connected.

The signals provided by the board diagnostics are
shown in table B8 18.

If one or both the magnetic loops are not installed,
after an initial calibration attempt, the loop detector
will make the two status LEDs flash every 5 seconds.

m Sensitivity adjustment

Adjusting the sensitivity of the loop detector, causes
a variation in the inductance, for each channel, that a
vehicle has to cause in order to activate the relative
detector output.

Sensitivity adjustment is camied out separately for
each channel, using the two parameters 5! and 52 in
BASIC programming.

o 31 5
@ o

=

LGP 3

o
[+
=

B 18 LOOP diagnostics
DL3/DL4 led status ~ Loop status

ooR 1
LIOP 1

(O Loop free
On Loop engaged |
Flashing (0.53) Loop in calibration
Fast flashing Loop short cirouited |
Show flash [0.5) Loop missing or broken
Two flashes Loop non-compliant {resistance or
{every55) inductance out of range)
(45
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% 4 Limits of use In relation to wind

The tables indicate the maximum permitted wind
force (Beaufort scale) for the B&80H arm in relation
to its length.

Winds stronger than those permitted could affect the
operation of the B&80H.

It is the responsibility of the installer to assess the im-
pact of the wind on all components of the structurein
order to calculate the maximum permitted wind force
for the automation.

B 16 Limits of use in relation to wind

Wind resistance
Am length (m) (Beaufort scale)
6.6t 148ft(2todSm) 12
148213 ft(45t065m) n
N3w23ft(65w7m) 10
B2 ft(Twodm) 9
Beaufort number and desaription Wind speed
(Beaufort scale) mileh | (km'h)
0 (alm =1 =1
1 Lightair >1..4 =16
2 Light breeze =47 |61
3 Gentle bregre .1 >1M.19
4 Moderate breeze >12...18 i >19..19
5 Fresh breeze =184 >19..39
6 Strong breeze =14...31 i>39..50
7 Highwind »>31..39 >50...62
8 Gale =30 .47 i=62. .75
9 Severe gale =475 i>75 87
10 Storm =563 =87...102
11 Violent storm =63...13 i=102...177
12 Humicane force =13 =17
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INFORMATIONS IMPORTANTES EN MATIERE DE SECURITE

m CONSIGNES IMPORTANTES DE SECURMTE

A

AVERTISSEMENT - POUR REDUIRE LE RISQUE DE
BLESSURES GRAVES OU DE DECES :

LIRE ET SUIVRE TOUTES LES INSTRUCTIONS.

Ne jamais laisser les enfants utiliser ou jouer avec
les commandes de la barriére. Garder les tél&com-
mandes hors de portée des enfants.

- Toujours éloigner les personnes et les objets

de la barriere. INTERDICTION A QUICONQUE DE
SE TROUVER DANS LE RAYON D'ACTION D'UNE
BARRIERE EN MOUVEMENT.

- Tester tous les mois l'opérateur de la barrigre. La

barrigre DOIT s'inverser au contact d'un objet
rigide ou lorsqu'un objet active un capteur sans
contact. Au besoin, régler la force ou le fin de
course, puis essayer de nouveau l'opérateur de la
bamiére. Le risque de blessure ou de mort peut
augmenter si ['opérateur n'est pas correctement
réglé et soumis a un nouvel essai.

Lkiliser le mécanisme de déverrouillage manuel
uniguemnent lorsque la barriére est 4 armét.
SOUMETTRE LA BARRIERE A UN ENTRETIEN
CORRECT. Demander & un technicien qualifié
d'effectuer des réparations sur la barriére,
L'entrée est réservée aux véhicules. Les piétons
doivent utiliser une entrée séparée.

ENREGISTRER CES INSTRUCTIONS.

m INSTRUCTIONS D'INSTALLATION IMPORTANTES
1.

Installer 'opérateur de barrigre uniquement
lorsque les conditions suivantes sont remplies :

Lopérateur est adapte au type et a la classe d'uti-
lisation de la barriére.

- Toutes les ouvertures d'une barrigre coulissante

horizontale ont £té protégées ou grillagées &
partir du bas de la barriére jusqu'a un mini-
mum de & pieds (1.83 m) au-dessus du sol pour
empécher une sphére de 2.25 pouces (57.15 mm)
de diamétre de passera travers des ouvertures ou
atravers la partie de la cléture adjacente couverte
par la barrigre lorsqu'elle est ouverte.

- Tous les points de pincement exposés sont &li-

minés ou protéges.

Des protections sont fournies pour les rouleaux
EXPOSES.

L'opérateur est destiné 3 &tre installé sur des
barrigres exclusivement destinées au passage
desvéhicules. Les piétons doivent disposer d'une
ouverture d'accés séparée.

Pour réduire le risque de piégeage pendant
F'ouverture et la fermeture, la barriére doit &tre
installée & un endroit qui permet un dégage-
ment adéquat entre |a barrigre et les structures
adjacentes. Les barrieres levantes ne doivent pas
s'ouvtir vers I'extérieur dans les zones d'accés
public.

Avant d'installer l'opérateur de barrigres, s'assurer
que la barriére a été comectement installée et
qu'elle s'actionne librement dans les deux sens.
MNe pas trop serrer 'embrayage de l'opérateur ou
la soupape de surpression pour compenser une
barrigre endommanée.

Les commandes de Futilisateur doivent étre in-
stallées & une distance d'au moins 6 pieds (1.83
mi) de toute partie mabile de la bamiére et situées
& un endroit o0 il est impossible pour [utilisateur
de passer par-dessus, en dessous, autour ou a tra-
vers |a barriere pour utiliser les commandes. Les
commandes situées a l'extérieur ou facilement
acressibles doivent &tre munies de dispositifs
de sécurité pour empécher toute utilisation non
autorisée.

Les touches d'Arrét et/ou de Réinitialisation doi-
vent étre situées a lintérieur du champ d'action
de la bamigre. L'activation de la commande de
réinitialisation ne doit pas entrainer le démarrage
de l'opérateur.

Tous les panneaux d'avertissement et les plaques
doivent &tre installés et facilement visibles a
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proximité de |a barriére. Il faut installer au moins
un panneau d'avertissement de chaque coté de
la barrigre.

Pour les opérateurs de bamiére qui utilisent un
capteur sans contact (lisse photoélectrique ou
similaire) -

Voir les instructions sur I'emplacement des cap-
teurs sans contact pour chaque type d'application.
Faites preuve de prudence pour réduire le risque de
dédenchement intempestif, par exemple lorsgu'un
véhicule active le capteur alors que la barrigre est
ENnCore en mouvement.

Positionner un ou plusieurs capteurs sans contact ka
ol il existe un risque de pi€geage ou d'obstruction,
par exemple dans le périmétre accessible d'une
barriére ou d'une lisse mobile.

Pour les opérateurs de barrigres qui utilisent un
capteur a contact (capteur de bord ou similaire) :
Positionner un ou plusieurs capteurs & contact
lorsqu'il existe un risque de piégeage ou dob-
struction, par exemple au bord d'attague, au bord
de fuite et & I'intérieur et a 'extérieur d'une porte
coulissante horizontale pour véhicule.
Positionner un ou plusieurs capteurs & contact sur
le bord inférieur d'une barriére levante verticale
pour véhicules.

Positionner un ou plusieurs capteurs & contact sur
le bord inférieur d'une barrigre verticale (lisse).
Positionner un ou plusieurs capteurs 3 contact
au niveau du point de pincement d'une barriére
pivotante verticale pour véhicules.

Positionner les capteurs & contact cablés de ma-
niére a ce que la communication entre le capteur
et I'opérateur de la barriére ne soit pas compromise
par des dommages meécaniques.

Positionner les capteurs de contact sans fil, tels que
ceux qui transmettent des signaux radiofréquence
(RF), lorsgue la transmission des signaux n'est pas
génée ou entravée par des batiments, des environ-
nements naturels ou des obstades similaires. Les
capteurs a contact sans fil doivent fonctionner dans
les conditions d'utilisation finale prévues.

m (ONSIGNES GENERALES DE SECURITE
INSTALLATION

En cas de questions ou de doutes concernamt
la sécurité du systéme de fonctionnement de la
barriere, ne pas installer l'opérateur et consulter
le fabricant.

L'état de la structure de |a barrigre affecte directe-
ment la fiabilité et la sécurité de l'opérateur.

Seul un personnel qualifié doit installer cet équi-
pement. Le mon-respect de cette exigence peut
entrainer des blessures graves et/ou la mort, dont
le fabricant ne peut &tre tenu responsable.
Linstallateur doit foumir un intermupteur d'alimen-
tation principal conforme a toutes les régles de
sécurité applicables.

Installer des dispaositifs tels que des bords d'inver-
sion et des lisses photoélectrigues pour mieux pro-
téger les biens personnels et les piétons. Installer
des dispositifs dinversion adaptés au design et a
I'application de la barrigre.

Avant la mise sous tension, s"assurer que les exigen-
ces électriques de 'équipement correspondent a la
tension d'alimentation. Vioir ['étiquette appliquée
sur le systéme opérateur de la barrigre.

UTILISATION

Utiliser cet équipement uniguement pour les
finalités prévues. Toute utilisation autre que celle
indiquée doit &tre considérée comme non confor-
me et donc dangereuse.

Le fabricant ne peut &tre tenu responsable des
dommages causés par une utilisation incorrecte,
emonée ou imationnelle.

En cas de dysfonctionnement d'un composant du
systéme de barriere, débrancher l'alimentation
principale avant dessayer de le réparer.

Ne pas géner le mouvement de la barrigre, pour
éviter de se hlesser ou d'endommager |e systéme.
(et éguipement peut atteindre des températures
thermiques élevées en fonctionnement normal ; il
faut donc toucher le boitier externe de l'opérateur
de la barrigre avec la plus grande prudence.
Utiliser le mécanisme de déverrouillage manuel
conformément aux procédures présentées dans
ce manuel,

Mettre I'équipement hors tension avant toute
opération de nettoyage ou d'entretien.

Toute activité de nettoyage, d'entretien ou de répa-
ration doit &tre effectuée par du personnel qualifié.
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CLASSIFICATIONS DE LOPERATEUR DE BARRIERE UL325

OPERATEUR DE BARRIERE RESIDENTIELLE DEVEHICULES  CLASSE|

Un systéme d'opérateur de barriére de véhicule destiné 3 &tre utilisé dans une maison unifamiliale, un garage
ou une aire de stationnement connexe.

OPERATEUR DE BARRIERE COMMERCIALE / D'ACCES GENERAL DEVEHICULES  CLASSEI

UUn systéme d'opérateur de barrigre de véhicule desting a &tre utilisé dans les lieux commerciaux ou des bati-
ments tels que des unités d'habitation multifamiliales (cing unités unifamiliales ou plus), les hatels, les garages
de stationnement, les magasins de détail ou d'autres batiments qui servent le grand public.

OPERATEUR DE BARRIERE INDUSTRIELLE / D'ACCES RESTREINT DEVEHICULES  CLASSEN

Systeme d'opérateur de bamigre de véhicules desting a étre utilisé dans des sites industriels ou des batiments
tels gue des usines, des quais de chargement ou d'autres lieux qui ne sont pas destinés a servir le grand public.

OPERATEUR DE BARRIERE POUR LACCES RESTREINT DES VEHICULES  CLASSEIV

IUn systéme d'opérateur de barriere pour véhicules destiné a &tre utilisé dans des sites industriels ou des bati-
ments industriels surveillés, tels que des zones de sécurité aéroportuaire ou d'autres lieux d'accés restreint
qui ne desservent pas le grand public, et dont I'accés non autorisé est empéché par la surveillance de la part
du personnel de sécurité.

Instructions dinstallation importantes (suite)

Construction de la barriére

Les barrigres pour véhicules doivent &tre construites et installées
conformément a la norme ASTM F2200 - Spécification standard pour
la construction de barrigres automatisées pour véhicules.

Pour un complément d'information, contacter ASTM a l'adresse :
WWW_astm_org
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1. INTRODUCTION AU MANUEL D'INSTRUCTIONS

1.1 SIGNIFICATION DES SYMBOLES UTILISES
HOTES ET AVERTISSEMENTS CONCERMANT LES INSTRUCTIONS

MVERTISSEMENT - Detaiks et specifications a respecter afin d'assurer le fonctionnement correct du systeme

RECYCLAGE et ELIMINATION - Les composants et les matériaux de construction, les batteries et les composants
électroniques ne doivent pas étre éliminés avec les déchets domestiques mais remis am: centres autorises d'élimi-
nation et de recyclage

HGURE  Ex:[#1-3  renvoie  la Figure 1- Détail 3

TABLEAL  Ex.:EB1  renwoie au Tableau 1

CHAPITRE/PARAGRAPHE Ex:%51.1  renvoie au Paragraphe 1.1

APPENDIE  Bx.:%1  renvoie 3 FAppendice 1
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2. B680H
2.1 DEBALLAGE ET MANUTENTION

1.
Z

3
4,

Poser l'emballage au sol.
Couper Femballage pour Fouvrir complétement et
éliminer tous les éléments de I'emballage.

Placer la barrigre droite sur la base.

Vérifier que tous les composants de |a fourniture
sont présents et intacts [[#£1) -

(Corps bamiére B6a0H

Accessoires dinstallation

3 Awtocollant de mise en garde contre les risques

FERMER L'ORIFICE DE PURGE EN CAS DE
MANIPULATION

B&B0H est fourni avec l'orifice de purge fermé par une
vis et une rondelle.  En cas de manipulation de la
barriére, pour éviter que de 'huile ne sécoule, l'orifice
de purge doit &tre fermé ([ 2).
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2.2 IDENTIFICATION DU PRODUIT
Le produit est identifié par la plaque ([ 3).

SIGNALISATIONS SUR LE PRODUIT

Indication de [a vis 3 enlever avant la mise enservice. Il
se trowve 3 coté du bouchon de remplissage &’ huile.

(]
(g | Rlisque de coupure, d'écrasement ou de dsaillement
QL)) s doigs ou dune main etr afise et e comp de
Se? | labarriere. Linstallateur doit appliguer surle carter

(ode de vente

W
|:I'l.'I:|ITE'I1

\ Janvier 2023

= Designation du produit

. —— NUMERD ' IDENTIFICATION
Mois/Année de production +
Huméno progressif au cours du
mmrieundlmm

0001

T

AT
r- L\
A ) =
) [8 g-

@
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2.3 UTILISATION PREVUE

Les barrigres B&80H sont concues pour contriler
['accés des véhicules dans les zones résidentielles / les
co-propriétés / les zones industrielles / les parkings.
Pour actionner |a lisse manuellement, suivre les ins-
tructions relatives au Fonctionnement manuel.
Toute autre utilisation non spécifiée est interdite et
pourrait compromettre lintégrité du produit et / ou
représenter une source de danger.

2.4 LIMITES D'UTILISATION

Respecter les limites de fréguence d'utilisation men-
tionnées parmi les données techniques.

B680H exige utilisation d'une lisse FAAC spécifique
conforme aux limites de dimensions indiquées dans
ce manuel. On peut monter exclusivement sur la
lizze les accessoires FAAC indiqués dans ce manuel.
B&&0H exige l'utilisation d'un ressort FAAC congu
pour équilibrer le poids de la lisse et des accessoires
correspondants.

Les barrigres exclusivement préposées au contrile
des accés de véhioules doivent étre dotées de signaux
opportuns et visibles d'interdiction de passage
pigton. |l faut disposer et doment signaler un par-
cours séparé pour le transit des piétons hors du rayon
d'action de |a lisse.

La présence de phénoménes environnementaux,
méme occasionnels, comme la glace, la neige, un
vent fort poumait compromettre le fonctionnement
comect de l'automatisme, lintégrité des composants et
devenir une source potentielle de danger (woir & Utili-
sation en modalité d'urgence). Les limites d'utilisation
de B6B0H par rapport au vent sont détaillées dans le
tableau B8 Limites d'utilisation par rapport au vent.
Linstallation doit &tre visible de jour comme de
nuit. Dans le cas contraire, il convient de prédisposer
des solutions adaptées pour rendre les éléments fixes
et mobiles visibles.
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2.5 UTILISATION INTERDITE

- Tout usage non prévu est interdit.

- Il estinterdit d'installer Fautomatisme hors des limi-
tes prescrites par les données technigues et par les
exigences mécaniques et électriques d'installation.
Il est interdit d'utiliser B680H dans une configu-
ration de construction différente de celle prévue
par le fabricant.

Il est interdit de modifier les composants quels quil

soit du produit.

Il est interdit d'installer I'automatisme dans des

lieux a risque d'explosion etfou d'incendie - la

présence de gaz ou de fumées inflammables con-

stitue un sérieux danger pour la sécurité (le produit

n'est pas certifié aux termes de la directive ATEX).

Il est interdit d'alimenter 'installation avec des

spurces d'énergie différentes de celles prescrites.

Il est interdit d'ajouter des systémes et/ou des

Equipements commerciaux non prévus, ou de les

utiliser pour des usages non admis par les fabri-

cants respectifs.

Me pas exposer la barrigre auxdjeﬁ deau directs

quels gu'en soient le type et la dimension.

MNe pas exposer la barriére aux agents chimiques

ou ambiants agressifs.

Il est interdit d'utiliser la bamriére pour actionner

des parties mobiles différentes des tiges FAAC

spécifiées dans ce manuel.

Il est interdit de ['utiliser pour contréler 'accés des

pigtons, la circulation des bicyclettes et le passage

d'animau.

Il est interdit d'utiliser la barriére sur des passages

a niveau femoviaire.

Il est interdit d'utiliser la barriére sur des voies

publiques.

Il est interdit d'utiliser et/ou d'installer des acces-

soires qui n'ont pas &té expressément approuves

par FAAC 5.p.A.

Il est interdit d'utiliser l'automatisme avant d'avoir

procédé 3 sa mise en service.

Il est interdit d'utiliser 'automatisme en présence

de pannes/altérations susceptibles d'en compro-

mettre |a sécurité.

Il est interdit dutiliser l'automatisme si les pro-

tections mobiles et/ou fixes ont été altérées ou

démontées.

MNe pas utiliser I'automatisme lorsque des person-

nes, des animaux ou des choses se trouvent dans

son rayon d'action.

- Ne pas transiter et/ou stationner dans le rayon
d'action de 'automatisme en mouvement.

- Me pas contraster le mouvement de lautomatisme.

Bem0d [1]

- Ne pas grimper, ne pas s'accrocher a la tige et ne
pas se laisser soulever. Ne pas monter sur le coffre
de la barrigre.

- Ne pas permettre aux enfants de s'approcher ou
de jouer & proximité du rayon d'action de l'auto-
matisme.

- Ne pas permettre aux personnes non autorisées
et non instruites d'utiliser les dispositifs de com-
mande.

- Ne permettre aux enfants et aux personnes aux fa-
cultés mentales et physiques réduites d'utiliser les
dizpositifs de commande que sous la supervision
exclusive d'un adulte responsable de leur séourité.

- Durant l'actionnement manuel, accompagner
lentement la tige durant toute sa course ; ne pas
lancer |a tige en course libre.

2.6 UTILISATION EN MODE D'URGENCE

Dans toute situation d'anomalie, d'urgence ou de pan-
ne, couper 'alimentation &ectrique de I'automatisme
et débrancher les éventuelles batteries d'urgence. Uti-
liser le FONCTIONNEMENT MANUEL uniguement si les
conditions pour un actionnement manuel de la lisse
en toute sécurité le permettent ; dans le cas contraire,
I'automatisme dait &tre maintenu hors service jusqu'au
rétablissement / réparation.

En s de panne, le rétablissement / réparation de
I'automatisme doit exclusivement étre effectué par
I'installateur / agent de maintenance.
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2.7 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
B&80H

B&BOH est une bamiére hydraulique avec une struc-
ture autoportante et une carte électronique EGB0S
installée abord.  Les éléments d'installation suivants
sont nécessaires pour effectuer linstallation (fournis
séparément) :

- plague de fondation

- coffre extérieur

- lisze et flasque de fixation comespondante avec

ressort d'équilibrage.

m Barriére B680H DR/GAL
La barriere BEEOH peut &tre installée avec [a fermeture
a droite ou a gauche.
On définit la barrigre en I'observant du cité de la
porte [(£5) :
- Barriére DR (droite) - la lisse se ferme vers la droite
(en sens horaire)

- Bamnere GAU (gauche) : la lisse se ferme vers la gauche
(en sens antihoraire).

m Lubrification par bain dhuile
La lubrification par bain d'huile permet d'atteindre des

niveaux élevés de silence, de dissipation de la chaleur
et de réduction de ['usure.

m Systéme iméversible

Il est nécessaire dexécuter la manceuvre de déver-
rouillage pour permettre le fonctionnement manuel.
m Codeur absolu

Le codeur détecte constamment la position exacte

de |a lisse et permet de gérer les positions de fin de
course et les ralentissements mémorisés avec le setup.

m Fonction anti-écrasement
Le codeur permet & la carte de réaliser |'anti-&mrase-
ment :

- la reconnaissance d'un obstacle en fermeture
provoque [inversion de la manceuvre.

m Fins de course réglables

La barriére est dotée de fins de course mécaniques
réglables en ouverture et en fermeture.

m Systéme déquilibrage
Un ressort d'équilibrage FAAC, de type 5ou L, doit &tre
utilisé en fonction de la longueur de la lisse installée.

Le systéme d'2quilibrage est impartant pour garanti
la stabilité et le contrdle de la lisse en mouvement et
preserver le bon fonctionnement dans le temps.

m Coffre remplacable
Le coffre de la barrigre n'est pas porteur et est donc

Bem0d n

facilement remplacable.
m Lisses entieres ou modulaires
- lisse entigre ou modulaire, de deux types :Sou L

- lisse ronde pivotante
- lisse articulée ronde 5
m Signalisations lumineuses
Il est possible de brancher différents types de signali-
sations lumineuses sur la barrigre :
- feu clignotant intégré dans le coffre
- lumiéres lisse
- clignotant externe XLED
u (onfigurations
En utilisant deux barrigres B6BOH il est possible d'avoir
différentes configurations :
- Configuration primaire - secondaire (L 6-A)
Avec la configuration primaire - secondaire, il est

possible de réaliser une installation de deux barrigres
avec ouverture opposée.

- Configuration interverrouillage ([ 6-B)
La fonction d'interverrouillage permet de gérer deux

bamiéres de maniére a ce que l'ouverture d'une bar-
rigre soit subordonnée 3 la fermeture de l'autre.

:

(@5

NN

=]
=]

=

4

=

//

/

[£&
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CARTE ELECTRONIQUE FOURNIE EG80S :

u Blocd'ahimentation 3 commurtation

Le bloc d'alimentation & commutation réduit la
consommation en mode veille, maintient la tension de
sortie stable méme en cas de fluctuations de la tension

de réseau et fonctionne avec une gamme étendue de
tensions d'alimentation & l'entrée.

m Display avec boutons de programmation

La programmation a partir de carte, par le biais d'un
display et de boutons dédiés, comporte trois menus
: BASE, AVAMCEE et EXPERTE.

BEH 1 Données technigues

BoaoH
Tersion o alimen-
A 100-240Y~ 50/60 Hz

Moteur électrigue  Brushless 36¥ =

Puissance max 40W

itesse 6075 (5 lisse 7.5 f&) - 15%s (L lisse 27 fi)
60°/s (5 lisse 23 m) - 15°5 (L lisse 8.3 m)

;’;ﬂmd“‘i’" Urilisation continue 3 131 °F (55 °0)

Température am-  -4°Fw+131°F

biante d'wilisation  [-15°( 1o +65°0)

on

Dimensions 1846x 1088 x4331in

(LxPxH) (468 x 279 x 1100 mm}

Poids 1541b (70 kg)

Plaque de fondation FAAC

Dimensions (L x H) 1850x 1102 in
{470 x 280 mm)

Lisse FAAC Longueur lisse

Longueur maximale Lisse § 174053 m)

Longueur maximale Lisse L T2ft(@3m)

)

532159 - Rew E



2.8 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS

CORPS BARRIERE 10 Piston plongeur GAL

1 Structure portante 11 Vis de purge piston GAL

2 Fins de course mécaniques 12 Centrale hydraulique

3 Balander 13 Semure de déblocage

4 Arbre moteur 14 Tuyau de raccordement hydraufigue GAL
5 Plaque de fiation 15 Tuyau de raccordement hydraufique DR
6 Blocdalimentation 3 commirtation 16 Vis de purge piston DR

7 Intemupteur 4 alimentation 17 Piston plongeur DR

& Codeurabsolu 18 Bouchon changement huile

9 Boitier carte lectronigue 19 Vis de purge
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COMPOSANTS D'INSTALLATION FOURNIS
SEPAREMENT
1 (offe
I lise
3 Kitflasque:
A Flasque
B Ressort déquilibrage
( Bague de réqulation ressort
[ Guide du ressort

4  Plague de fondation
5 Autocollants eflechissants

)
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2.9 DIMENSIONS D'ENCOMBREMENT

18.46in 1
{:ﬁj.ﬂ]/’ mgml]ﬂ

_5371'.1_,1
Noin | (B7mmly | o o i;
(280 mm) @ 3.54in
- A & |'EI]ml|}
I |
1.41in
{290 mm)

Modéleslisse  L{passage)
Lisse & Max. 5m
Lisse | Max. 8m

14

7

il

3542in
(000 mm}

T. I?IIDI
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2.10 FONCTIONNEMENT MANUEL

Pour actionner |a lisse manuellement, il faut déver-
rouiller le circuit hydraulique avec la clé.

DEVERROUILLER LA BARRIERE

of’

1. Introduire la clé et la tourner en sens anti-horaire
jusgu'a son armet.

2. Exécuter Factionnement manuel.

3. Rétablir le fonctionnement.

RETAELIR LE FONCTIONNEMENT

1. Tourner la clé en sens horaire jusqu'a son amét.
2. Verifier gue l'actionnement manuel estimpossible.
3. Enleverla clé.

0"

5

&)

&N

@)

)\
4 \
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2.11 INSTALLATIONTYPE

® I'installation type est une représentation purement illustrative et non exhaustive de 'application de B6&0H.

o
J,

: J
1 Bamigre Bs8oH
1 Alimentation de réseau In 14 ANG
3 Disjoncteur magnétothermigue
4 Bouton-poussoir 3 dé
5 (ignotant
6 Phowocellules In20AWG
7 Boucle de présence inductive LOOP1 16 AWG
2 Boucle de transit inductive LOOF2 16 AWG
9 Transit pitonnier
Il est recommandé dinstalber un dispositif sonore pour signaler I fermeture de la lisse
[#£12
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3. INSTALLATION MECANIQUE

m Outils nécessaires :

Toumnevis plat

I

|
5
=
3

S0

(¢ heagonale

(¢ pour vis 3 six pans creu

Pinces a dénuder

Hiveau  bulle

- INSTRUMENT AVEC REGLAGE DE COUPLE

C-:" Au besoin, on indigue un outil avec un réglage du
N m;ﬂeﬁhﬂhﬂrlﬁl[ﬁmmm

Ex. : CLE A SIX PANS 6 réglée 2 2.5 Him.

.;:':351
i
Nm

3.1 POSER LA PLAQUE DE FONDATION

Le produit doit étre installé avec la plague de fon-
dation.

1.

r

Creuser une tranchée en faisant référence au
schéma de fondation fourni en appendice (% 1).
Remplir avec du béton, en faisant sortir les
conduites d'environ 20 cm pour les cables élec-
triques.

Aszembler la plague de fondation.

Immerger la plague au centre de la fondation, sans
en couvrir |a surface.

Faites attention au coté d'installation de la
plague.  Pour des raisons d encombrement, les gaines
de passage des cibles doivent e placées sur 'un des
coteés (w*) de l'espace prévu sur le sode de |a bamiere
et non au centre () de la fente.

Controler I'horizontalité de la plague avec un
niveau a bulle.

Mettoyer la surface de la plaque et les éoous avec
les rondelles en éliminant le béton afin de pouvoir
les enlever au besoin.

Artendre la consolidation du béton.

[£13
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3.2 INSTALLER LE CORPS DE LA BEARRIERE

1. Aprés avoir consolidé la fondation, retirer les 4
écrous avec rondelles de la plague.

2. Poser le corps de la barriére sur la fondation, a la
hauteur des 4 fixations.

G) Yeiller 3 ne pas endommager les tubes des cibles
electrigues.
3. Insérer les rondelles et les écrous et fiver le couple
de serrage indiqué sur la figure.
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3.3 MONTER LE RE550RT

DISPOSER LE COMPENSATEUR
En ce qui concerne [(#15 -

1. Retirer la vis de purge et la placer dans un endroit
sdr.

Lavis de purge doit Etre revissée en cas de manipulation
de la barriére.

2. Préparer la barriére pour le fonctionnement
manuel, voir le paragraphe FONCTIONMEMENT
MANUEL.

3. Enréférence 3 (#16 amener le balancier A et le
piston correspondant B en position ouverte,

Reportez-vous a 'annexe 7 pour connaitre les trous
comects a utiliser dans le balancier (page 69).

wias| [TTITTITIIOIY FIIIIIIIIIII] e

@)
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INSERER LE RESSORT ET FIXER LES PISTONS

G) Barriere DR : insérer le ressort sur le piston droit
Barmiere GAL - insérer e ressort sur be piston gauche.

1. Enlever le goujon A.

2. Insérer sur le piston le guide de ressort B. Lorifice
( doit coincider avec |a vis de purge du piston.

3. Introduire e ressort 0.

4, Visserla bague E jusqu'a la butée avec le ressort D.
Faire attention a la bonne orientation de la bague.

5. Réinsérer le goujon A avec rondelle dans le bon
trou de fixation du piston (voir % 2) et serrer
I'écrouw.

6. Delaméme maniére, fixer I'autre piston (voir % 2).
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4.

5. Insérer I'adaptateur F.
6. Insérer la lisse 6.
T.

9.

10. Amener la lisse en position fermée.
11. Réinitialiser le verrouillage de la barmriére.

3.4 ASSEMBLER LA FLASQUE ET LA LISSE

Sivmlsim besoin de raccourcir la lisse, faire la coupe
a lextrémite opposée au trou de fiomtion.  Apres la

coupure, éliminer les bords et les bavares tranchantes
eventuelles.

. Insérer 'entretoise A et visser le guide B dans l'arbre
de transmission du corps de la barriére.
Insérer la plague ( contre I'entretoise A .
attention au sens d'insertion de la plaque.
Enlever le guide B et le ranger.

Fixer avec la vis D, en interposant la rondelle E.
® Ne pas graisser les vis de fiation D.

) Faire
3

Insérer la flasque H e la fixer avec les rondelles et
les vis (4 vis pour |a lisse 5 et 6 vis pour la lisse L).
Insérer |a protection | et la ficer avec les vis.
Fier la plague L

——
N | I'i'

i i ‘. i I._1. 1. L Lk | [3ahs

@)
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INSTALLER LES LISSES MODULAIRES
(FACULTATIF)

En ce qui concerne (#19 -

1. Assembler le joint A sur le joint B.

L2 joint B est percé des dew: catés et doit étre pasitionné
comme dans (19,

2. Insérer les joints a lintérieur de la lisse et insérer
les vis de fixation sans les serrer.

3. Installer lextension sur les joints et insérer les vis.
4. Serrer les vis.

COMPLETER L'INSTALLATION DE LA LISSE

En ce qui concemne (£ 20 -

1. Appliguerles autocollants réfléchissants ( des deux
cotés de |a lisse.

2. Insérer les profilés en option D1 et D2 en les faisant
glisser sur la lisse.

Le profilé en caoutchowe (D2} doit étre oriente dans le
sens de la fermeture.

3. Insérer le couvercle E & l'extrémité de la lisse et
fiver avec les vis.

#19

I?!DI
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INSTALLER LES ACCESSOIRES SUR LA LISSE

Monter les accessoires sur la lisse avant de 'équili-
brer. |l faut rééquilibrer la lisse aprés toute modifica-
tion apportée a cette demiére.

G) Pour le montage des accessoires sur la lisse, voir & 7.

3.5 EQUILIBRER LA LISSE
1. Déverrouiller la barrigre.
2. Placer la lisse 3 45° et |a libérer - la lisse est équili-
brée lorsqu'elle reste en position.
3. Au besoin, procéder au réglage
- si la lisse a tendance & s'ouvrir, il faut tourner la

bague de précontrainte du ressort dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre

- sila lisse a tendance a se fermer, tourner la bague
de précontrainte du ressort dans le sens des ai-
quilles d'une montre

4. Répéter le réglage jusqu'a ce que I'équilibrage
soit parfait.

5. Réinitialiser le verrouillage de la barrigre.

L1 Lty -.--.l‘.l.._lh}l.. ;
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3.6 REGLER LES FINS DE COURSE

1.
¥
3

4.

Déverrouiller la barrigre.
Fermer la lisse et la maintenir dans cette position.

Ajuster le fin de course A jusgu'a la butée avec la
balancier B.

Veérifier le bon réglage du fin de course avec le
niveaua bulle.  Répéter les opérations au besoin.
Au terme du réglage, serrer le contre-écrou C en
appliquant le couple indigué.

Répéter la procédure de réglage avec la lisse en
ouverture sur la seconde fin de course.
Rétablir le fonctionnement.

IZIII
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4. INSTALLATION ELECTRONIQUE

4.1 CARTE EGB0S COMPOSANTS
&7 Do . Voir figure (£23
nnées technigues de la carte E6GE05
Puissance max MW . . i 5
. X . h (onnecteur entrées et tEnsion accessoires
Temmﬂemmmf-lms Hy=— n R
S e 300 mA B (onnecteur lampe de signalisation
(harge max. dignotant MV— 43W e Connecteur boules de détection
. ) A% - 1T 15 (onnecteur moteur
Températuwe ambate dwilisation 0 ocor) % Connecteur BUS Zeasy
ho (onnecteur pour carte radio Décodeur / Minide / AP
m (onnecteur capteur de dégondane
h2 (onnecter batterie de secours
h3 (onnecter tension d alimentation continue
h4 (onnectear U5E
hé (Connecteur lumigres fisse
hz (onnecteur codeur mouvement fisse

he (onnecteur feu clignotant integre

DI5M Display de signalisation / programmation
+-F Boutons-poussoirs de programmation
CALTCAL2  Touche de calibrage LOOP / LOOPZ
M1M1AM2 Mon utilisé

DL1 Activité BLIS Zeasy

DL2 Diagnostic ligne BU5 Zeasy
DL3 Frat LOOP1

DL4 Frat L0OP2

DLs Signal de carte défectueuse
DL&

DLy

DLs

DL9

Hon utilisé
Frat codeur
Hon utilis
Présence alimentation carte

DL1o Del d'état entrée OPEN
DL11 Del d'état eniré= (LOSE
DLz Del d'état enarée FSW

DL13 Dl d'état entrée STOP
DL
DL

14 Del d'étar entrée EMR

15 Signal lisse libérée
DL16 Signal alimentation par batterie
DL17 Activité canal radio 1
DL1& Activité canal radio 2
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4.2 BRANCHEMENTS
DISPOSITIFE DE COMMANDE (J1)

“345”“1111|

+ W :

CPEN
CLOSE
FEW
STOP

= £

=
zoo 3
W39 +

G) Plusiewrs contacts N sur la méme entrée doivent étre
branchés en paralléle.
Plusieurs contacts NC sur la méme entrée doivent étre
branchés en série.
Yoici une bréve explication des entrées, I'effet d'une
commande peut varier en fonction de la logique de
fonctionnement et des fonctions de programmation.

Contact NO, connecter un bouton ou un awtre
générateur d'impulsions qui, en fermant un
contact, ommande ['ouverture de la barriere
Contact N0, connecter un bouton ou un autre
générateur d'impulsions qui, en fermant un
contact, ommande |a fermeture de la barrigre
Contact NC, connecter une photocellule ou un

autre dispositif qui, en owvrant un contact durant
la fermeture, commande Finversion en ouverture

® Si awcun dispositif N'EST connectg,
ponter avec GND

Contact NC, connecter un bouton ou un autre
dispositif qui, en cuvrant un contact, commande
I'amét de la barrigre

® Si awcun dispositif N'EST connecté,
ponter avec GND

Contact NC, connecter un bowton ou un awtre

dispositif qui, en ouvrant un contact, commande

['ouverture en urgence de [a barriére

3 OPEN

4 (L0SE

6 ST0P

Si aucun dispositif N'EST connecté,
ponter avec GND

Negatif alimentation des accessoires et commun
dess comtacts

89 GND

10-11  +  Positif alimentation accessoires 24 V===

G) Respecter la charge maximale des accessoires (voir
(Caractéristiques techniques de lacarte).  Pour calouler
les absorptions, consulter les instructions des differents
ICCBSS0Ires.

SORTIES (J2)
L i . S . .
1341516171100
L=
S gANANARL
A5 2SR S e e=
+| O +| O + O 4| =fec |
u 0UT123

® Respecter la charge maximale de 24 V== avec 100 mA
par sortie.

Sorties Open Collector : 'activation de la sortie et sa
polarité sont configurables 3 partir de la programma-
tion avancée.

OUT active OUT pas active
Polarité B0 o= Cincuit ouvert
Polarite NC it ouvert o=
m OUT 4 arele

® La charge maximale totale applicable a la sortie est de
S00mA 3 24V =

CLIGNOTANT EXTERNE 24 V= (J3)
B

P

24V

I.S'Hlu:

Raccorder & ces bornes un clignotant externe a 24V
= de type XLED.

532159 - Rew E



LOOP (J4)

LGP 1
LGP 1
L] o] ]
(1] ]}

100F 2 PO

&
e

Les détecteurs de boudle inductive (LOOP) détectent
des véhicules et ne doivent pas &tre utilisés pour dé-
tecter des pigtons, des cycles et des motocycles. Des
dispositifs alternatifs sont nécessaires comme par
exemple des photocellules <l est impossible d'exdure
leur passage.
Pour réaliser des boucles, se reportera® 3.
Connecter les boucles de détection aux bomiers J4.
Boucle de présence
L0OM Raccorder wne boude qui, quand elle est engagée, com-
mande |'omverture
Boucle de transit
LOOP2 Connecter une boudle qui, quand elle est engagée, fon-
ctionne selon la logique de fonctionnement definie

=C)R
i

Le cable du moteur est branché a ['usine pour une
barriére DR.

MOTEUR (15)

“

GAU

En cas d'installation d'une barriere GAL, inverser le
fil mamon et le fil noir de la borne, sans deplacer le
fill central.

CARTE RADIO RECEPTEUR/DECODAGE (J10)

=

ho

Le connecteur & embrayage rapide a 5 broches est
destiné aux cartes radio ou de décodage FAAL.

Respecter le sens d'introduction indiqué dans la figure.

Sil'on wtilise un récepteur FAAC modabe RP il est conseillé
d'installer I'antenne externe A
Positionner Fantenne surle support supérieur du coffre.

CAPTEUR DE DEGONDAGE LISSE (J11)

ExH: |

Prédisposition pour le raccordement du capteur de
dégondage de la lisse pivotante (si présente).

Le capteur est en option, 51l n'est pas présent ne pas
retirer le cavalier déja installé.
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BATTERIE XBAT 24 (J12)

Connecter la batterie d'urgence a ce connecteur.
ALIMENTATION 36V =(J13)

Connecteur pré-ciblé en production, il permet [ali-
mentation de la carte.

La borne de terre doit &tre branchée 3 la terre de [ins-
tallation par l'installateur pendant les opérations de
branchement électrique.

LUMIERE LISSE 36 V== (J16)

&
Le cordon lumineux signale le mouvement de la
lisse.  Lefonctionnement peut étre configuré 4 I'aide
des paramétres o5 et ob et Fintensité lumineuse &

['aide des paramétres 2= et dr dans la programma-
tion experte.

CODEURS (J17)

hy

Le cable du codeur est branché au connecteur &
['usine N7.

Pour le fonctionnement de I‘aurtomatisme be codear doit
Etre toujours branché.

FEU CLIGNOTANT INTEGRE ()18)
na

Le feu clignotant intégré doit &tre connecté au
connecteur J18.

CONNEXION ELECTRIQUE

m LIGNES DIRECTRICES SUR LALIMENTATION AC :

Le dispositif B680H utilise une ligne d'alimentation

AC monophasée pour fonctionner, charger les bat-

teries en option et les accessoires de puissance de

la barrigre. Suivre les lignes directrices suivantes

lors de linstallation de 'alimentation AC:

1. Veérifier dans tous les cas les codes de cablage lo-
cawx et suivre tous les codes locaux du batiment. Le

BazoH 1]

ciblage et le branchement doivent exclusivement
&tre réalisés par un électricieninstallateur qualifié.

2. Lalimentation AC doit provenir d'un panneau de
disjoncteurs et elle doit disposer d'un disjoncteur
dédig. Cette alimentation doit inclure un con-
ducteur de terre vert.

3. Utiliser des fils conducteurs en cuivre avec une
gaine fl exible étanche listée UL pour la protec-
tion des cibles électriques.

4. Mettre l'opérateur 3 la terre de facon appropriée

pour minimiser ou prévenir les dommaages
causés par les surtensions et/ou la foudre.
Au besoin, utiliser une tige de mise  la temre.
Prévoir un parasurtenseur pour augmenter la
protection.

m (ONNEXION ELECTRIQUE AC

Pour connecter I'alimentation AC au contrdleur :

1. Mettre le disjoncteur de 'opérateur de barmigre
AC hors tension avant de débrancher les fi ls
dentrée AL,

2. Mettre l'interrupteur d'alimentation du B680H
hors tension avant de brancher les fi |s d'entrée
AC.

3. Brancher les fi ls d'entrée AC sur l'interrupteur

dalimentation du B&80H. Voir les connexions
dans la(£24.

4. Réaliser le raccordement & |a terre 3 la borne

dédiée d'aprés la [£24.

[(#24)

532159 - Rew E




5. DEMARRAGE
Effectuer les opérations listées ci-dessous en se réfé-
rant aux paragraphes § dédiés.
1. Veérifier que la barrigre B6B0H est bloguée et non
en fonctionnement manuel.
2. Alimenter linstallation. La carte est mise sous
tension et I'afficheur indique dans l'ordre
- version du firmware (2 chiffres séparés par un
point).
- 5T dignotant lorsgu’un setup est demandé, ou
l'état de ['automatisme.

5i dewx barriéres sont installées en configuration Pri-
maire - Secondaire, avant de démarrer la Primaire, vous
devez avoir configuré la bamiére Secondaire (voir .1).

-~

Vérifier I'état des led, avec la carte alimentée et fer-
mée, certaines led sont allumées, d’autres éteintes
[référence (£ 25)

Meémaoriser les télécommandes présentes sur Fins-
tallation (voir les instructions correspondantes).

. Programmer E6805 sans exécuter le setup.  Pour

un fonctionnement comrect de la barriére, réglerla
fonctionc~ en fonction de la longueur de la lisse.

. Vérifier le sens de la marche.

Effectuer le setup.

. 5i vous utilisez la batterie XBAT 24, connecter la

batterie aprés avoir effectué setup.  Effectuer le
raccordement en absence de tension.
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5.1 PROGRAMMER LA CARTE

LAl
- F

+ @

(O peut accéder & la programmation de base, avancée
ou experte quand le display affiche ['état de l'auto-
matisme.

n Programmation de base

1.

Appuyer sur le bouton F et le maintenir enfonce -
I'écran affiche la premiére fonction (JC), qui
reste affichée tant que la touche F est maintenue
enfoncée.

Relacher le bouton : 'afficheur indique la valeur
de la fonction.

Appuyer sur le bouton 4 ou = pour modifier, puis
sur le bouton F pour confirmer et passer a la
fonction suivante.

Il en va de méme pour toutes les fonctions.

u Programmation avancee

1.

Appuyer et maintenir la pression sur le bouton F,
puis également sur le bouton 4 : le display affiche
la premigre fonction (FC), qui reste affichée tant
gue le bouton F est enfonce.

Relacher les boutons F : I'afficheur indique la valeur
de la fonction.

Appuyer sur le bouton 4 ou = pour modifier, puis
sur le bouton F pour confirmer et passer a la
fonction suivante.

Il en va de méme pour toutes les fonctions.

n Programmation experte

Avant d'apporter des modifications @ ce niveau, assu-
rez-vous de bien comprendre limpact des modifications.
5i des fonctions relatives aux logiques de fonction-
nement sont modifiées, une logique personnalisée
est créée (en programmation de base la fonction LD
affichera CL).

. Appuyer et maintenir la pression sur le bouton F,

puis également sur le bouton 4 pendant environ
10 secondes : le display affiche la premiére fonc-
tion [21), qui reste affichée tant que le bouton F
est enfoncé.

Relacher les boutons F - afficheur indique la valeur
de la fonction.

Appuyer sur le bouton + ou= pour modifier, puis
sur le bouton F pour confirmer et passer a la
fonction suivante.

Il en va de méme pour toutes les fonctions.

Bem0d EF

m Quitter la programmation

1.

Chaque valeur modifiée est immédiatement effective,
mais en quittant la programmation, il faut choisir
d"enregistrer ou non les modifications.

Les modifications sont perdues au bout de 10 minutes
dinactivité sur bes boutons, ou si l'alimentation de la
carte est interrompue avant I'enregistrement.

Appuyer sur le bouton F et le maintenir enfoncs,
puis également sur le bouton -,

En alternative, faire défiler le menu de program-
mation jusqu'a la dernigre fonction (Sc).

2. Choisir:

S = enreqgistrer les modifications apportées
o = ME PAS enregistrer les modifications apportées

3. Appuyer sur le bouton F pour confirmer : Faffi

cheur revient a I'état de I'automatisme.
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ff 3 Programmation de base
Fonction de Base
1€ Simply Connect
0 désactivé
tive
2,3,4 nonutilisés
== CONFIGURATION BARRIERE e
Ol.....0E [miveau)

Par
defaut

Pourdeéterminer cetie valewr, reportez-vous a§5.2.  Le
réglage d'un défaut moindre que celui réellement
installé peut cawser des dommages iméversibles a la
lisse et a la structure de la barriere. Le chargement
d"une configuration différente porte bes paramétres aux
valeurs par defaut.

dF  CONFIGURATION PAR DEFAUT Y
Affiche < si la programmation cormespond aux
valewrs par defaut. Choisir < si 'on souhaite
rechamer les valeurs par défaut.

4 la programmation comrespond aux valeurs
par défaut

ro la programmation NE correspond PAS amx
valeurs par défaut

C=  (ONAGURATION DEDEUX BARRIERES OPPOSEES =
Configurer [ carte comme primaire ou secondaire.

MA  Primaire
B Secondaire

Les paramétres bu—i_Z-PR-Li-Lo-EL-PF-
EP-£-5i-52-FOlF 30— l-r2-Fi-F2-hi-
hic —HI=HC ne sont pas affichés sur la carte secondaire
{pour plus d'informations, voir §8.1).

bu  APPRENTISSAGE BUS 2easy —
Mon utiliss.

.0 LOGIYUE DE FONCTIONNEMENT E

A Automatique Cr Immeuble

Al Automatique 1 CAR  Immeuble automatigue

E  Semi-automatigpe T Homme mort

P Parking CU  Custom (logique réalisée

PH  Parking automatique en programmation ex-

perte}

Le paramétre Z L s"affiche uniguement si une modifica-
tion a €1 apportée aux parameétres de programmation
avancée.

Bem0d k]

: Par
Fonction de Base dékaut
ep  TEMPS DE PAUSE 20
{affiche uniquement si une logique automati-que

a é1é sélectionnée)
00.. =5 Délai de régulation : 15
0.4 Delai de régulation : 105
S=  VITESSE EN OUVERTURE ]
Ol...0  (vitesse minimale ... vitesse maximale)
S VITESSE EN FERMETURE

Ol...0  (vitesse minimale ... vitesse maximale)
*|avaleur par défaut varie selon la programmation

0z

decF:

0 sick=l

5 s cF=0coul3
4 sick=H

2 s F=050ul6

® Le réglage d'une vitesse excessive peut causer des
dommages iméversibles a la lisse et a la structure de
la barrigre.

Ll LOOP =
Boucle reliée a lentrée LOOP (fonction OPEN).
9 L0OP active
= L0OP non activé

(= 111 o

Boucle reliee 3 Fentrée LOOP2 (fonction SAFETY/
CLOSE).

4 L0OP? activé
= L00OP2 non activé
<l Sensibilivé LOOPT 0s

Régle la sensibilité de la boude de détection des
wehicules

0010 (niveaux de sensibilite, 10 comespond a
la sersibilité maximale)

c2  Sensibilite LOOP2 s
Ragle |a sensibilité de la boude de detection des
vehicules
0010 (niveaws de sensibilité, 10 comespond a
|a sensibilité maximale)

M= ACTIONMEMENT MOTEUR HOMME MORT --
+  DUVRE(enaffichant==) tant que le bowuton
est enfoncé

+  FERME (enaffichant=I_) tant que le bouton
estenfoncé

=L SETUP -—
Il apprend les positions de fin de course.  Woir le
_ paragraphe comespondant.
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Fonction de Base
Se  SORTIE DE LA PROGRAMMATION

4 glle permet d'enregistrer et de quitter le
rOgrammation

o elle permet de quitter |3 programmation
53N5 enregistrer

Aprés avoir confirme a F'aide du bouton F, ['écran
affiche ['ETAT de I'automatisme -

FERME

OUVERT

ARRETE PUIS OUVRE

ARRETE PUIS FERME

EN PALISE

EN OUVERTURE

EN FERMETURE

Failsafe EM (OURS
VERIFICATION BUS Zeasy
PRECLIGNOTEMENT DUYERTURE
PRECLIGNOTEMENT FERMETURE
URGENCE OUVERTURE

B 4 Programmation Avancée

Fonction Avancée

FD

Par
defaut
FORCE MOTEUR en OUVERTURE Cl
00 fonce minimale
S0 foace manimale
laﬁleupardéhutmiemlmlammnnm
cF:
2= sicF=0l o 2
= =
28 sicF=H
30 sicF=lE
Y sicF=05

FLC

FORCE MOTEUR en FERMETURE wr
01 fonce minimale

S0 force maximale

* avaleur pardefaut varie selon la programmation
decF:

25 sicF=dl o 02

I sick=03

28 sicF=[H

I sicr=l5

41 sier=l5

PE

PRECLIGNOTEMENT no
o pasactivé

OC  activé avant ['ouverture et la fermeture

CL  uniquement avant [a fermeture

07 active avant fouverture

PR activite uniguement en fin de pause

TEMPS DE PRECLIGMOTEMENT oo
00 predignotement minimum
0 predignotement madmam

ac

SENSIBILITE OBSTACLE EN FERMETURE 0

01 sensibilité minimale
S0 sensibilité maximale
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fermée, éteint avec fisse ouverte ou en pause,
clignotant en mouvement).

02 Edairage lisse type 2 |dlignotant en ouvertu-
1e, fermeture et avec lisse fermée on amétée.

Fonction Avancee Jefaut Fonction Avancée defaut

= CONFIGURATION SORTIE OUT 1 - FE woirF no
[0 Failsafe = MODE DE FONCTIONNEMENT CLIGNOTANT 1)
O Eclairage lisse type 1 (allumé avec lisse INTEGRE

O feu de signalisation (vert fie ave: bamigre
en pause | ouverte, rouge dignotant durant I'ac-
tionnement, rowge fine aver barriére fermee)

02 dignotant (rmuge dignotant durant action-

Fteint avet lisse ouverte ou en pause) nement, éteint dans tous les awtres états)
o i » A= DEMANDE DENTRETIEN - COMPTEUR DE CYCLES
04 Lisse ouverte ou en pawse, séteint pendant Active/désactive |a demande dentretien quand le
le préclignotement de fermeture. nombre de cydes programme est atteink dans les
5 Lisse en mouvement d'owverture, y compris fonctions successives
le preclignotement. Y aive
0= lisse enmouvement de fermeture, y compris o non active
e ctiguoicment MILLIERS DE CYCLES
07 Lisse ferme =
i Affche e millers de cycles effectués.
05 L00P1 engagé 00...33  (des milliers de cycles - programma-
g bles sifS =y)
0 LOOF2 &
e ~C PROGRAMMATION (YCES EN CENTAINGSDE
2 (Close pour E680 secondaire Affiche les millers de cydles effectu
3 Lisse dégondée
- - 00...33  (des milliers de cycles - programma-
~ Non utilisé bles siFS =)
5 Non utilisé i
& [Espace de ralentissement ouverture engageé La valeur affichée est mise a jour au fil
7 Espacede ralentissement fermeture engagé des cycles en interaction avec la valeur
2 Interverrouillage de ~= (1 diminution de ~C correspond
3 Lampe témoin (allumée en ouverture et a 99 diminutions de ).

pause, dignotante en fermeture, Eteinte en
automatisation fermes).

20 Fonctionnement sur batterie

2| Programmation en cours 3 partir de
Simply Connect

ETAT DE LAUTOMATISME :
VoirS: en Programmation de Base

2| POLARITE SORTIE OUT 1

4 sortie NC

mo sortie N

Sila sortie=| =00 (Failsafe) configurer =1 = -
=2 wirz! 03
P2 woirFl -z
=2 wir=| 13
P2 woirF m=
=H wir=! ]
P4 wair 1 m=
=5 wir=! 03
= -z
oE wir=! o
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ff 5 Programmation experte

Fonction experte Réglage
01 | Enactivant cette fonction, vous avez |a fermeture automatique aprés le temps de pause. H=_Ewimmm
3 En activant cette fonction, on a un fonctionnement avec deux entrées distinctes - 4= fonctinnnement 2 entrées
(OPEN poar l'ouverture et (LOSE poor la fermeture, ro = désactive
Activation de la reconnaissance des niveaux des entrées OPEN et (LOSE (commande
maintenue).  Autrementdit, la carte reconnait le niveau (par exemple, si on appuiesurle | 4 = reconnaissance niveau
03 | STOP avec OPEN mainteny, au relichement de ce demier, automatisme continue asouvnin. | _ = reonnaisance 3 la variation
5103 est désactivé, la carte commande une maneuyre uniquement en réponse 3 une | détar
variation de [entrée.
o Activation de I'ouverture HOMME MORT (commande toujours appuyée). e relichement | 4= active
de la commande OPEN amete le fonctionnement —=
En activant cette fonction, la commande OPEN en ouverture aréte le mouvement. 3
5 | Sile paramitre G estros, e systime estpuit s Fomvestame. e ——
Sile paramétre S est = le systéme est prat pour la fermeture. il
- En activant cette fonction, la commande OPEN en ouverture inverse e mouvement. 4 = o) oUvETTUre inverse
Siles parameétres 0= et 05 sonk =, OPEN n'a awcun effet pendant Fouverture. o= i
- En activant cette fonction, la commande OPEN en pause blogue le fonctionnement. 4= en pause bloque
Siles parameétres 2 et 0 sonk =, OPEN recharge be temps de pause. ro = deésacti
- En activant cette fonction, la commeande OPEN en pause provogue la fermeture, 4= en pause ferme
= | Silles paramétres 07 et 03 sont =, OPEN recharge le temps de pause. o= i
5 En activant cette fonction, |2 commande OPEN en fermeture blogue le fonctionnement, | 4 = blogque
ou alors efle inverse le mouvement. o = IWETSE
0 Activation de |a fermeture HOMME MORT (commande towjours appuyée).  Le relichement | = active
de la commiande CLOSE arréte le fonctionnement. = = désactive
En activant cette fonction, la commande CLOSE est prioritaire sur OPEN sinon OPEN est | 4= active
prinritaire sur CLOSE. o = desacti
2 En activant cette fonction, la commande (LOSE commande la fermeture an relache- | 4= ferme au relachement
ment.  Tant que (LOSE est actif, [a centrale reste en prédignotement de fermeture. o = ferme immédiatement
En activant cette fonction, la commande (LOSE en ouverture blogue le fonctionnement, 4 — CL0SE B
I3 | sinon la commande CLOSE commande Finversion immédiatement ou en fin de Fouverture _—[LDSE'm
(woir awssi paramétre 4] =T IVETSE
En activant cette fonction et si le paramétre |12 est v, la commande (LOSE commande la | | _ .
14 | fesmetweimmediate 3 b finducyde douvestare felemémoise(OSE).  Silesparamitees | > _'“f:::'“f",”"’fm
|2 et 11 sont ~= (LOSE commande la fermeture immédiate. r = fermeture: immeédiate
i En activant cette fonction avec le systéme blogue parun STOP un OPEN successif s= déplace ‘:I=sg[léph|:ed.ansladiactim

dans la direction opposée.  Sibe paramétre |S st ~o, il feme toujours.

o = feme toujours

En activant cette fonction, pendant la fermeture, les SECURITES EN FERMETURE bloquent
et permettent la reprise du mouwvement borsqu'elles sont desengagees, sinonelles inversent
immédiatement | ouverture.

4= ferme |e désengagement
o = inversion immediate

En activant cette fonction, les SECURITES EN FERMETURE commandent la fermeture
lorsquielles sont désengagées (voir aussi paramétre (5).

4= fememure au désengagement
de FSW
o = deésactive

Enactivant cette fonction et 5i le paramétre |1 est, la centrale attend ka fin du cycle d'ouver-
ture avant dexécuter la commande de fermeture fowrnie par les SECURTTES EN FERMETURE.

4= ferme a |a fin de Fouverture
r= = désactive

36
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Fonction experte

]

En activant cette fonction, pendant la fermeture, LO0P? bloque et permet la reprise du
mauvement lors du désengagement, sinon elle inverse immediatement louverture.

Réglage
4= fermeture du désengagement
= = inversion immediate

En activant cette fonction, LOOP? commande |a fermeture lors du désengagement (voir

4= ferme si LOOP? libre

=0 aussi parametre 21, ro = désactive
- En activant cette fonction et & le paramétre 20 est 4, la centrale attend la fin du cyde | 4= ferme en fin douverture
douverture avant d'exéouter la commande de fermeture foumnie par LOP7. o = désactive
a2 En activant cette fonction - en cas de coupure de courant, an retour du courant, si une | <= active
commande OPFEN nest pas active, Fautomatisme ferme immeédiatement. o = désactive
Le LOOP1 commande une ouverture et 3 la fin de celle-ci ferme si désengagé (utile encasde o = ferme i LOOP libre
23 | recul duvehicule avec loops conséoutifs). 5l estdésactivé, lorsque LM estdésengage,
|a fermeture mest pas effectuée. r= = désactive
oy En activant cette fonction, une commande douverture ou de fermeture est effectuee | 4= active
uniquement lorsque les sécurités sont désengagees. = = disactive
Fonction ADMAR 4= active
25 | En activant cette fonction, les séourités fonctionnent conformément 3 la réglementation |~ "
frangaise. r= = désactive
| Enacivant cete foncion, esSECURITES EN FERMETURE pndanta fermeturebloqueat | =~ Podue e sTverse au desen-
Hmmkmmmhsmwnmmmﬁwnelsmmrmédhm.m o,
ro = inverse immeédiatement.
27 | NEPAS MODIFIER m=
25 | NEPAS MODIFIER -=
23 | NEPAS MODIFIER m=
= En activant cette fonction les commandes de LOP sont prioritaires par rapport a celles | 4= active
de LOOF2. mo = désactive
Fonction HOLD (LOSE / HOLD OPEN
En activant cette fonction, automatisme vérifiera la pasition de |a lisse 3 des imtervalles de
temps prédétermings (voirparamétre=1). A cas oila lisse nest pas complétement fermée
a0 ou completement ouverte (selon Fetat logique de la carte), l'astomatisme commandera g
un mouvement de fermeture ou d'ouverture pour amener [ lisse dans la position comecte
pendant une durée maximale de 3 secondes. i aprés 3 secondes la [sse ne revient pas
en position complétement fermée [ ouverte (par exemple parce quelle est déverrouillés)
a fonction sera désactivée jusqu’a une commande de OPEN ultérieure.
Temps d'activation de la fonction HOLD CLOSE / HOLD OPEN
Al | (e parametre représente [intervalle de temps entre deux activations de la fonction HOLD ol

(OPEN / HOLD CLOSE exprimeé en minutes.  (de 00 353)

rl

Lecture en frequence LOOM

(et élément de menu permet de vérifier I lecture de [a fréquence doscillation actuelle de la boude connectée 3 lentrée

LOOM.  Llidentification dait ére lue comme suit :

- Premier chiffre : dizaines (KHz)

- Dewdeme chiffre : unite (KHz)

- Vingule décimale : (entaines (KHz)
Par exemple, une lecture indiquée comme 0Z, fait référence 3 une lecture de 105KHz
Paramétre de lecture seule

w
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Fonction experte

rc

Lecture en fréquence LO0F2

Réglage

(et élément de menu permet de vérifier la lecture de la fréquence doscillation actuelle de la boude connectée 3 Fentrée LOOP2

{woir parametre - | pour les indications sur la lecture de la valewr indiquee)
Parametre de lecture seule

=l | Selection frequence LODM =
(e paramétre permet de définir une fréquence doscillation spédfique poor la boucle
oonnectée a fentrée LR, ou de laisser e choibe du réglage le plus approprié an systeme
parmii les 4 niveaux disponibles.
= Sélection automatique
[-2-3-4 Fréquence 1-2-3-4
Remargue : En quittant le menu de programmation AVARCEE apres avoir modifié le réglage
de la fréquence de fonctionnement de la boucle, le systeme est recalibre.  Cela vous permet
i avoir une lecture de fréquence 3 jour une fols que vous revenez au menu pour consulter
[a valeur des parameétres - | ou-2

F2 | Sélection fréquence LOOP? =
(e paramétre permet de définir une fréquence doscillation spédfique pour la boucle
connectée a fentrée LOOP?, ou de laisser le choix du réalage le plus approprie an systeme
parmi les 4 niveam: disponibles.
= Sélection automatique
[-2-3-4 Fréquence 1-2-3-4
Remarque : En quittant le menu de programmition AVANCEE aprés avoir modifié ke réqlage
de la fréquence de fonctionnement de la boucle, le systeme est recalibré.  Cela vous permet
o avoir une lecture de fréquence a jour une fols que vous revenez au menu pour consulter
a valeur des paramétres - | ou-2

bl | Temps de retenue LOOP m=
Permet de régler |z temps de présence sur LOOP1.  Au bout dece temps, la carte se calibre
et signale « boucle libre = {LED DI3 éteinte).  Uneréinitialisation automatique est effectuse
al'allumage de la carte.
Y Sminutes
~= infini

b2 | Temps de retenue LOOP?
Permet de régler le temps de présence sur LOOP2.  Au bout dece temps, la carte se calibre =
etsignale « boucle libre » (LED DL4 éteimte).  Une réinitialisation automatique est effectude
i lallumage de a carte.
= Sminutes
~= infini

Hl | Fonction semi-remorgue LO0F y
(ette fonction permet dangmenter be niveau de sensibilité au moment de ka détection,
pour permettre une detection cormecte meme des vehicules tres hauts ou lors du passage
éventue] d'un camion remaongue.
o activé
o m -Er

HZ' | Fanction semi-remorque [D0P2 e
(ette fonction permet d'awgmenter ke niveau de sensibilite au moment de ka détection,
pour permettre une détection corracte meéme des vehicules tres hauts ou lors du passage
éventue] d'un camion remongue.
o activeé
o désaive
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Fonction experte Reglage

[

Temps de fonctionnement (time-out)
Temps maximum de fonctionnent de Fautomatisme avant [amét du motenr, si la position =
douverture ou de fermeture n'est pas atteinte.  Le temps est reglable de 0 353 ==c,
aver des intervalles d'une seconde.  Par la suite, l'affichage passe aux minutes et aux
dizaines de secondes (séparées par une virgule) aver des intervalles de 10 secondes, jusqu’a
la valewr maximale de Y. | minutes.

dr | Intensité hamineuse lumiere rouge (OUT 5) o
En variant cette valeur la tension en sortie de OUT 5 augmente ou diminue, &n changeant
['intensité lumineuse du cordon.

db | Intensité hemineuse lumiére verte (OUT &) ™
En variant cette valeur la tension en sortie de OUT 5 augmente ou diminue, en changeant
['intensité lumineuse du cordon.

Gt | ETAT DE L'SUTOMATISME -
Sortie de |a progammation, éventuelle mémorisation des données et visualisation de Fétat de l'automatisation.
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B 6 Programmation experte par défaut liée 3 la logique de fonctionnement
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5.2 PARAMETREC"

@W%

ob.

En fonction de la longueur de la lisse, du nombre et de la quantité d"accessoires installés, il est nécessaire de
définir le bon défaut dans la premiére fonction de la programmation de base.

B 7 Paramétre par défautcF lisse 5

- | 66ft

(2m])
Lisse 1
o o s | 1

Lisse, lamiéres et herse 1
Lisse, lumiéres, pied ;
o appui et herse

Lisse, lumiéres et pied
d appui

i et pied d appi | 1
Lisse et hersa 1
Lisse, hersa et pied 1
d'appui

Lisse articulée 1
(*) avec joint

B 8 Paramétre par défautcF lisse L

L 16.4 fr**
(5 m**)

Lisse )
lsecthmires | 4
Lisse, lumiéres et herse 4
Lisse, lamiéres, pied 5
d'appui et herse
Lisse, lumieres et pied P
o appui
lise ctpied dappui | 4
Lisse et hersa 4

Lisse, herse et pied 5
o appui
(*¥) sans joint

BazoH

82ft
(25m)
1

1

16.4ft
(5 m]
4

4
5

9sft | nsh
(3m) | (3.5m)

) 2

2 2

) 3

2 3

) 3

2 3

2 2

2 3

1 3

18t 19.7ft

(5.5m] {6m]
5
5
6
5
5
5
5
5

1

1.1t
(4m)

1316t
(4m*)

N3
(6.5m]

Bt
(7m)
5

1sft | 1641t
(45m) | (5m)

M6t
(7.5m)

/0 R-

1641t
(5m*)

WA

26.2ft
(&m]

R
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5.3 LOGIQUES DEFONCTIONMNEMENT
Dans toutes les logiques :

- la commande 5TOP est prioritaire et blogue le
fonctionnement de l'automatisme

- la commande EMR est prioritaire et provogue
l'ouverture de I'automatisme

- une impulsion de CLOSE en I'absence de dispositifs
enclenchés commande la fermeture

m Logiques automatiques :
- A - Automatique
- Al - Automatique 1
- PR - Parking automatique
- LR - Immeuble automatique
m Logiques semi-automatiques :
- £ Semi-automatique E
- P -Parking
- L - Immeuble
m Logique homme mort :
- L - Homme mort
= Logique Cu - (ustom

Lorsgu'une logique par défaut est personnalisée en
programmation experte, une logique CU - Custom
est Créée.

LOGIQUES AUTOMATIQUES

Danstoutes les logiques automatigues les commandes
COPEN et LOOPT :

- avec |a lisse fermée, elles commandent ['ouverture
et la fermeture automatiquement aprés un temps

de pause préréglé
- pendant la fermeture elles inversent en ouverture
m F - hutomatique
Lintervention de la photocellule / LOOP2 -
- en pause, elle recharge le temps de pause

- en fermeture elle inverse en ouverture et ferme
aprés le temps de pause

m A - hutomatique 1
Lintervention de la photocellule / LOOP2 :

- en ouverture, en fin de mouvement et au désenga-
gement, elle commande la fermeture

- en fermeture elle inverse en ouverture.  Enfin de
mouvement et au désengagement, elle commande
la fermeture

m P - Parking automatique
Lintervention de la photocellule / LOOPZ :
- en fermeture elle blogue le mouvement.
désengagement elle continue a fermer
Lintervention du LOOPZ :
- en ouverture, en fin de mouvement et au désenga-
gement, elle commande la fermeture

Au

m CF - Immeuble automatique
Lintervention de la photocellule :
- en fermeture elle inverse en ouverture et ferme
aprés le temps de pause
Lintervention du LOOPZ :
- enouverture, en fin de mouvement et au désenga-
gement, elle commande la fermeture
- enfermeture elle inverse en ouverture.  Enfin de

mouvement et au désengagement, elle commande
la fermeture.
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LOGIQUES SEMI-AUTOMATIQUES

Dans toutes les logiques semi-automatiques la com-
mande OPEN -

- avec la lisse fermée elle commande Fouverture
- enfermeture elle inverse en ouverture
m ©  Semi-artomatique E
Commande OPEN :
- en ouverture blogue le mouvement
- a l'état ouvert elle ferme
Lintervention de LOOP1 :
- avec la lisse fermée elle commande Fouverture
- enfermeture elle inverse en ouverture
Lintervention de la photocellule / LOOP2 -
- en fermeture elle inverse en ouverture
m P -Parling
Lintervention de LOOP1 :
- avec la lisse fermée elle commande l'ouver-

ture. En fin de mouvement et au désengage-
ment, elle commande la fermeture

- enfermeture elle inverse en ouverture.  Enfin de
mouvement et au désengagement, elle commande
la fermeture

Lintervention de la photocellule / LOKOP2 -

- en fermeture elle blogue le mouvement.
désengagement elle continue & fermer

Au

u C - Immeuble
Lintervention de la photocellule :
- en fermeture elle inverse en ouverture et ferme
aprés |e temps de pause
Lintervention de LOOPT :
- avec la lisse fermée elle commande F'ouverture
- pendant la fermeture elles inversent en ouverture
Lintervention du LOOPZ «
- enouverture, en fin de mouvement et au désenga-
gement, elle commande la fermeture
- en fermeture elle inverse en ouverture.  Enfin de

mouvement et au désengagement, elle commande
la fermeture

LOGIQUE HOMME MORT - MAINTENUE

m L - Homime mort

La logique T exige Mutilisation des commandes OPEN
et CLOSE maintenues.
L'activation de la commande doit &tre volontaire et la
bamiére doit &tre visible.

- OPEN maintenue elle commande |'ouverture

- CLOSE maintenue elle commande la fermeture
Lintervention des photocellules, LOOP1 e LOOP2Z -

- en fermeture elles bloguent le mouvement

LOGIQUE CUSTOM

La lonique Custom est accomplie dans la programmation
experte. Avant d'apporter des modifications a ce niveau,
lire attentivement le paragraphe comespondant.
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5.4 VERIFIER LE SENS DE LA MARCHE

1.

r

Sélectionner le paramétre (= en Programmation
de base : le display affiche ——.

Appuyer sur le bouton 4 et maintenir ka pression
: le display affiche oF et la barriére souvre.  Ap-
puyer sur le bouton = et maintenir la pres-

sion: Lafficheur indique o et [a barriére se
ferme.

5i les conditions des points 2 et 3 ne sont pas
respectées, en |'absence de tension d'alimenta-
tion, inverser le cable marron et noir de la bome
15 sans maodifier le fil central.

® Dians les conditions des points 2 et 3, le point clignotant

entre les dem: lettres indigue | bon fonctionnement
du codeur.

ol

+o]
[

4

MOTOR

=)

MARROM
o (BLE
E WOIF

M!ﬁl
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5.5 SETUP
Le setup consiste en une série de mouvements avec  Pour exécuter |a procédure de setup :

lesquels la carte acquiert I'angle de rotation de la | 1 Amener|‘automatisme en position complétement
lisse et d'autres paramétres de fonctionnement qui fermée via le paramétre 7= du niveau de program-
permettent la gestion correcte des ralentissements mation BASE [voir § 5.4).
et des rampes d accélération du moteur. - .
X PR 2. Sélectionner le paramétre =L dans la program-
Exécuter un setup si nécessaire mation BASE, puis appuyer simultanément sur les
- Au premier démarrage de I'automatisme touches + et - jusqu’a ce que 'automatisme com-
- Aprés le remplacement de la carte mence un mouvement douverture ralenti.  Surle
- Chaguefois que I'afficheur affiche 5C en dignotant display est affichée lindication — - dlignotante
et que 'automatisme ne fonctionne pas 3. Lorsgue la position d'ouverture maximale sera at-
Comment exéauter be setup teinte I'automatisme s'arrétera automatiguement.
Le SETUP DOIT diit &tre exécute 4. Ensuite I'automatisme commencera un mouve-

ment de fermeture de la lisse.

5. Lorsque la position de fermeture sera atteinte
l'automatisme s'arrétera automatiquement.

6. Appuyersurla touche F pour sortir de la procédure
etvalider la sauvegarde des données a laide du pa-
ramétre 5. Vérifier que ['€tat de I'automatisme
indiqué sur le display cormespond 3 CC (fermé) et
que la lisse est en position fermée.

- en présence de tension dalimentation de réseau
- avec I'automatisme bloqué
- lorsque les entrées STOP/EMR ne sont pas actives

5., 0.0,

L#£27
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6. MISE EN SERVICE

6.1 VERIFICATIONS FINALES

1.

5i le transit piéton ne peut pas &tre exdu, vérifier
que les forces générées par la lisse se situent dans
les limites admises par la réglementation.  Utiliser
un mesureur de courbe dimpact conformément
aux normes EN 12453, Pour les pays extra-UE, en
['absence d'une réglementation locale spécifique,
la force doit &tre inférieure 3 150 N statiques.  Vé-
rifier que la force maximale d"actionnement ma-
nuel de la lisse est inférieure 3 220 N.

Veérifier le fonctionnement comect de 'automa-
tisme avec tous les dispositifs installés.

6.2 INSTALLER LE COFFRE
En ce qui concerne (28 -

1.

2
3

Insérer le coffre et le fixer au corps de Fautoma-
tisme avec les vis A

Fieer l'entretoise B sur la bande Cavec la vis D.
Insérer et fixer les deux entretoises E sur le coffre
avec lesvisF.

Insérer et ensuite bloguer la vis & la bande C sur
le coffre.

[[(#28
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6.3 FERMER LA LISSE

En ce qui conceme [#£29 :

1. Insérer la porte dans la butée a |a base du coffre.
2. Fermer la lisse avec la clé spécifique.

6.4 OPERATIONS FINALES

1. Appliguer l'autocollant d’avertissement inclus
dans la livraison sur le coffre dans la position
indiquée sur(# 30.

2. Indigueravec une signalisation adéguate les zones
o, bien que toutes les mesures de protection aient
&té prises, des risques subsistent.

3. Disposerla signalisation interdisant le passage des
piétons le cas échéant.

SERETDT ML 08 HEDT
| riETa.

Moving gate cam cause Ung bami@re en mouwemenk
Serioes Injury or Death peut causer ses blessurs
wraves oa de norteiiE
FERF CLEAR Getmmyron et ey || GEETRZ AL RZSATE | e e pas
e mithout pricr saming. Eoapar d 2 RO mASC KIS
Do =k et chiidher cowrste S gein PRTRIE T o BT
=l m e e e e
e TR TE L et e b Eerten JEee e

szar ko e ane Lik bz

czwes e o T b




7. ACCESSOIRES

o

Pied réglable

Fourche réglable

Kit herse

Kit articulation

Kit pivotant

Autocollants réfléchissants

L= ]

7 Kit lumiéses lisse

& Feuclignotant intégré
9 Gmoupe anti-panigue
10 Growpe anti-vandalisme
11 Batterie de secours

[(#32)
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7.1 PHOTOCELLULE A RELAIS

Les photocellules sont des dispositifs de détection
supplémentaires de type [ (selon la norme EN 12453)
pour réduire |a probabilité de contact avec la lisse en
mouvement. Les photocellules ne sont pas des dispositifs
de sécurité sebon la norme EN 12978,

Liiliser des photocellules a relais avec contact NC. 5
I'on installe plusieurs photocellules, les contacts
doivent &tre connectés en série. 5i elle n'est non
utilisée, l'entrée FSW doit &tre pontée  la borne GND
(ou & la sortie programmée comme Failsafe, si elle
est activee).

m Test fonctionnel (Failsafe)
Le Failsafe est un test fonctionnel effectué avant
I'actionnement : la carte interrompt pendant un
instant l'alimentation électrique aux émetteurs et
vérifie le changement d'état de l'entrée. 5i le test
échoue, la carte génére une erreur et empéche tout
actionnement.
Pour activer le Failsafe :
1. Raccorder le négatifde l'émetteur au négatif d'une
sortie (exemple OUT1).
2. En programmation avancée, configurer la sortie
utilisée comme Failsafe :
-ol=C0
3. Configurer la polarité comrespondante comme
normalement ouverte :

- Fl=re

Connexion de couple de photocellules avec fonction Failsafe

____ﬁII::::::::::;:::....T

RX TX
W T E NN

ﬁsa

345678900

= e Pt B i et ] g
= e a| A5 AR
a + |0 HO| +| D+

Inx TX

B S
GHD-—E%‘:.J N 0 +24
+24 HEa
O =0d
P| = Mo

(onnexion de couples de photocellules en série avec fonction
Failsafe

RX TX
PV‘TW‘H‘-‘
I456T7T E9WM 2131415161718
=
a = E o o e o E
EEEEEH IR EEREREES
I
R 1
m | TS,
GND o } { +EJ +24
+24 5]+
‘ TX RX
I
+24 e P GND
+ +24
ar = 0o
Pl = mo

33

532159 - Rev E



7.2 MONTAGE DES PHOTOCELLULES SUR

1.

9.

LA BARRIERE
Retirer le coffre de la barrigre.
Owuvrir la porte A
Déterminer l'orifice B de passage du cable le plus
approprié et le marquer sur la bande C depuis
lintérieur.
Retire la bande ( du coffre en dévissant les vis de
fixation D.
Fairre l'orifice pour le passage du cable.
Lkiliser la plague E de fixation des photocellules
pour margquer les trous de fixation et percer.
Monter et connecter la photocellule en suivant les
instructions de montage.
Passer le cible d’alimentation a travers l'orifice de
passage du cible.

Connecter la photocellule en suivant le schéma
fourni.

10. Reconstituer le groupe.

==

/

J:""'--‘

IF

)
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7.3 FEU CLIGNOTANT INTEGRE
En ce qui conceme (£ 35 :

1.

2

3

Retirer la porte du coffre et démonter le couvercle
A en dévissant les vis Allen B.

Retirer le support ( du couvercle A en dévissant
les vis Allen D.

Assembler le support Eavec les lumiéres intéagrées
au couvercle en serrant les vis Allen 0.

4. Brancher le cable a la borme N8.

5. Choisir le mode de fonctionnement (fonction o7
en Programmation avancée).

6. Reconstituer le groupe et vérifier le bon fonction-
nement du dispositif.

BemoH 51

[£35
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7.4 CLIGNOTANT EXTERNE 24V—

Le clignotant signale que I'automatisme est en mou-
vement.

G) Imstaller le clignotant dans une pasition visible

1. Connecter le clignotant externe au connecteur I3
(4.8 W max).

2. Sélectionner, sion le souhaite, le préclignotement
(FF programmation Avancée).

3. Veérifier le fonctionnement comect du dispositif.

7.5 KIT LUMIERES LISSE

Suivre les instructions de montage fournies avec
le produit. Brancher les lumigres de la lisse au
connecteur J16.

7.6 MODULE RADIO RP

Madule radio RP avec module de décodage intéaré,
compatible avec tous les modéles FDS 7 FDS BD
FSLH /S RC/ D5 La radio RP est alimentée par le
connecteur 3 embrayage a 5 broches N0, Suivre
les instructions de montage fournies avec le produit.
Siun récepteur bicanal RP2 est utilisé, il est possible de
commander directernent OPEN et CLOSE de l'automa-
tisme & partir d'une radioccommande bicanal. 5Siun

récepteur RP monocanal est utilisé seule la commande
(YPEN est possible.

7.7 KIT LISSE PIVOTANTE

Suivre les instructions de montage fournies avec le
produit, en respectant tous les avertissements de
sécurité figurant dans ce manuel.

Connecter le capteur incassable au connecteur 11, 5i
le capteur n'est pas présent, ne pas retirer le cavalier
déja installé.

7.8 HERSE

Suivre les instructions de montage foumnies avec le
produit, en respectant tous les avertissements de
sécurité figurant dans ce manuel.

7.9 FOURCHE
Suivre les instructions de montage foumnies avec le
produit.

Prévoir une zone de sécurité ou des signalisations pour
empécher ke risque de chocs de la part des pigtons.

Lisse5  A-7E7in(200mm)  1.65in (42 mm)
lissel  A-787in(200mm})  1.57 in {50 mm)
A= lamgeur passage (%36
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7.10 KIT D'ARTICULATION DE LA LISSE

Suivre les instructions de montage fournies avec le
produit.

® Signaler la hautenr maximale des véhicules, en tenant
compte des dimensions hors-tout de la lisse.

e pas utiliser 'articulation pour limiter |2 hauteur des
véhicules en transit.

7.11 PIED D'APPUI

Suivre les instructions de montage fournies avec le
produit, en respectant tous les avertissements de
sécurité figurant dans ce manuel.

7.12 GROUPE ANTI-PANIQUE

Il permet l'ouverture manuelle de la lisse en cas de
panne de courant.

Suivre les instructions de montage fournies avec le
produit.

7.13 GROUPE ANTI-VANDALISME

Il permet de sauvegarder l'intégrité du systéme hy-
draulique en cas de forcage sur la lisse.

Suivre les instructions de montage fournies avec le
produit.

G) Le groupe anti-vandalisme et e groupe anti-panique ne
peuvent pas coexister.
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8. CONFIGURATION DES DEUX BARRIERES
RACCORDEMENT BARRIERES OPPOSEES

1. Connecter les barrigres au moyen d'un raccorde-
ment BUS Zeasy polariss.

2. Raccorder les dispositifs prévus, les dispositifs
doivent &tre raccordés 3 la carte primaire etfou
secondaire comme indigué dans le tableau -

8.1 DEUX BARRIERES OPPOSEES

Cette configuration vous permet d'installer deux
barriéres, opposées avec un mMouvement syn-
chrone. Dans cette configuration, une barriére est
définie comme Primaire et 'autre comme Secondaire.

La barrigre primaire gére toutes les commandes, les

dispositi_fs de sécurité et via BUS Zeasy la barrigre | prandhements e ——
secumflalre. _ _ _ Mimentati - v
Tout signal en entrée présent sur le bornier 11 de la
carte secondaire sera ignore. Mateur b v
- — - (odeur v v
La fonction anti—ecrasement est active et comment de - -
I'mversion sur chaque bamiare. Edlairage téte v v
| mmieres sur la lisse w v
Sorties « v
BUS 2easy w v
Dispositifs de commande v o
Boudle v x
(ignotant w 4
Ce=H Ce=5L
B680H pnmaire B&80H secondaire
s o7 P
. [ ]
= =
3456T7T8910N1 34567 8910M
= |4 o =|in o
ww| W o= o ww| w|o o £ o
HEEREE R FEIEEEEE AR
il g
T [[#£37]
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CONFIGURATION PRIMAIRE/SECONDAIRE

1.

Brancher les barrigres.

2. Surles deux cartes, programmer en fonction de la

configuration et de la longueur de la lisse (== en
programmation de base) .

3. Configurer:

4

5.

f.

- Ct=F surla carte primaire
- Ct==5L_ surla carte secondaire

La logique de fonctionnement doit &tre programmeée
uniguement sur la carte Primaire.

. Vérifier I'état des LED surles cartes et s"assurer que
la LED DL2 (verte) est allumée.

Vérifier le sens de marche sur les deux barriéres
(woir & 5.4).

Amener ['automatisme en position complétement
fermée via le paramétre M= du niveau de program-
mation BASE.

Accéder a la programmation base de la carte
primaire et sélectionner le paramétre £L_, puis ap-
puyer simultanément sur les touches + et—jusqu'a
ce que les deux automatismes commencent un
mouvement d'ouverture ralenti.  Sur le display
est affichée l'indication —— clignotante

Lorsque la position d'ouverture maximale sera
atteinte les deux automatismes s'arréteront au-
tomatiquement.

Ensuite un mouvement de fermeture des barres
COMIMENCETA.

. Lorsque la position de fermeture sera atteinte le

mouvement s'arrétera automatiquement.

. Appuyersurla touche F poursortir de la procédure

et confirmer I'enregistrement des données avec le
paramétre S,

. Veérifier que l'état actuel de I'automatisme indiqué

sur le display des deux automatismes comesponde
a 00 [fermé) et que la lisse se trouve en position
de fermeture.

Pendant le setup la carte primaire commande la carte
secondaire.

Lorsqu'un appareil est configuré comme Secondaire, les
paramétres non utilisés sont masqués dans les menus
de programmation.

AN C

[(#£38
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8.2 DEUXBARRIERESINTERVERROUILLEES

(Cette fonction permet de gérer deux barrigres de ma-
niére a ce que I'ouverture de I'une soit subordonnée &
la fermeture de |autre.

Les deux barrigres sont primaires.

CONFIGURATION INTERVERROUILLAGE

1. Raccorder les deux barrigres selon (#7139

2. En programmation avancée, programmer les deux
cartes avec =/=I5 et Fl=r=.

3. Effectuer la procédure de démarrage et de setup.

34567 890N 213 EI7IENNDN

=
== |2 o == :ge
= xle olZE
d EANES SIESE
G EEE H+| |70 F|o| ¥|0| T+
|

b JILIT

[#39
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9. DIAGNOSTIC

9.1 SIGNALISATIONS SUR LE DISPLAY
La Bl 9 indique en gras I'état des LED avec la carte

alimentée et la lisse fermée.

e R [ F
=1 [[£40
£ 9 Diagnostic led

LED Ifuh Sus ] Q * #*

D : Activite BUIS Ze . p .

2 H fﬂwmﬁliﬁleaﬂ woir § Bamiéres opposées

D3 rwge  FrarlO0P1 : Engagé  Aurepos -

D4 muge  FiatlOOP2 . Engagé - Aurepos - -

DS irouge Signal de carte defectuewse Presence erreurs/: Aucune erreur/: - -

alarmes alarma

&  irouge Non utilisé - - -

D7 imouge  Fratcodewr - Arrété Fn mouvement (la fréquence de
dlignotement est assocee a la
vitesse)

ME rouge Non utilisé - - -

D9 ivert Présence alimentation carte Alimentation Niimentation - -

présanta absente

10 | rouge LED d&tat entrée OPEN Active non active - -

DN i rouge LED détat entrée (LOSE Active non active - -

1?2 i rouge LED détat entrée FSW Non active Mctive - -

D13 |rouge LED d&tat entrée STOP Non active Mctive - -

D4 rouge LED d&tat entrée EMR Non active Mctive - -

D15 rouge Signal lisse libérée Lissa non libérée : lisse libérée - -

16 :mouge Signal alimentation par batterie : Batterie active !it_teriepi.i - -

active
M17 | rouge Activit camal radio 1 Réception Au repos - -
; commande
D12 imouge  : Activité canal radio 2 Réception Aurepos - -

®=allumé C=éteint *H=clignotement lent #=clignotement rapide

® En configuration Primaire-Secondaire voir 5 8.1.
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9.2 VERSION DU FIRMWARE

A I'allumage le display de la E6805 montre en suc-
cession -

- version du micrologiciel (2 chiffres séparés par

un point)
- &tat de 'automatisme

9.3 ETAT AUTOMATISME

5i l'on ne se trouve pas en mode de programmation,
l'afficheur de la E6B05 affiche un code quiindique I'état

dans lequel se trouve l'automatisme :

oo
ol

oe
03

[
m g MmN

CJ CJ £ CJ 3

5 82

Fermé

COuvert

Amété puis ouvre
Améte puis ferme

En pause

En ouverture

En fermeture

Failsafe en cours

Vérification dispositifs BUS Zeasy en cours
Pre-clignotement puis ouvre
Pré- clignotement puis ferme
(uverture en urgence
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9.4 CODES ERREURS ET ALARMES

Sur le display de B&BOH il est possible de visualiser les notifications en cours (par exemple Zr-
1, ou des notifications multiples ex. &

B):
- avec la carte hors des menus de programmation, appuyer simultanément sur 4+ et -, ﬁ

B 10 Erreurs et alarmes

+ -

Ervewr (numéro sur fond blanc) - Alanme (numér sur fond gris)

HE

o4

Anomahe d’ahmentation des accessoires

Verifier bes courts-cincuits éventuels sur le acoordement des acessoires. Verifier
I'absorption des aocessoires raccordes et le respect de la change max indi-
quée. Intemompre et rétablir le courant. S le probleme persiste, remplacer
| carte de contrale.

Moteur debranche ou en court-cincuit. Verifier les cablages. 5ile probleme

07 Moteur en panne persiste, remplacer le moteur.
Cod Vérifier le mocondement comect du codeur. 5i le probléme persi
5 - Iemde:Jr_mm me 1 Codeur Pl persiste, remplacer
|§ Passage franchi Dégondage du passage. Réarmer la lisse.
Fchec dutest Failsafe & undispositif. Verifier les connesions, la programmiation,
20 Edecdutesthailsafe le fonctionnement comect des disposits de sécurité
e L& nomibee dobstades maximum conséotifs en fermeture a été atteint.  Enlever
C'1 Obstades conséartfs en fermeture Fobstacle. Sille probléme persiste, répéter e SETUP.
_— l'actionnement est en timeout. Verifier le deverrowillage manwel. 5ile
32 Time out dactionnement probléme persiste, remplacer La carte ou le moteur.
35  Anomalie/conflit BUS 2easy Veésifier les raccordement BUS 2easy.
45  Court-cirouit/surcharge BUS 2easy Vérifier les raccordement BUS 2easy.
39 SETUP pas valable/absent Effectuer b= SETUR
HY  Entrée d'ungence active Verifier l'entrée urgence.
&0 Demande dentretien Il est nécessaire d'=ffectuer fentretien programme.
N " lIn obstacle a lactionnement de la lisse a été reconnu.  Enlever tout obstacle
El Détecté obstade lisse possible 'actionnement,
Le SETUP est en cours dexéoution. La notification reste tant que la phase
E5  SETUP en cours il
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10. ENTRETIEN

Deémonter la lisse si la barriére est mise hors service pendant une periode prolongee.  Pour le remplacement, tiliser
exclusivement des pieces de rechange originales FAAL.

10.1 ENTRETIEN ORDIMAIRE

Effectuer les opérations indiguées dans le tableau B8 Entretien cowrant pour maintenir la barrigre dans des
conditions efficaces et sres.

Le tableau est congu comme une ligne directrice non exhaustive.

Linstallateur/fabricant de la machine a la responsabilité de définir le plan d'entretien de la machine, en com-
plétant la liste ou en abrégeant les intervalles dentretien en fonction des caractéristiques de la machine, des
composants installés et des normes locales en vigueur.

® Il est interdit de redémarrer Finstallation tant que toutes les exigences de sécarité de la machine n'ont pas &té rétablies.

B 11 Entretien ordinaire

Si les vérifications énumérées di-aprés révélent des conditions différentes de celles prévues, il faudra procéder au réta-

blissement.

Structure
ﬁlifnrhbmﬁﬁpu‘ﬁﬁﬁhbﬁmﬂdﬁmmﬂammﬁéhmmm:dmmdem 1
de fissures, de fractures et d'affaissements.

Verifier |2 zone d'actionnement de la lisse : absence dobjets / dépdts réduisant les zones franches de B,
serumité et dobstades entravant le mouvement de la lisse comme des branches, des cibles aériens, etc.

Verifier ['absence de points d'accrochage ou de saillies dangereuses. 12
Controler les tubes 5 ans
Controler les puffers fin de course 5 ans

Barriére
Verifier la fixation du montant de la plague de fondation [
Verifier la presence et lintégrité des catadioptres sur la fisse ainsi que de toute la signalétique nécessaire. [
Verifier la bamiére et ses fi@tions : intégrité, absence de déformations, de rouille, etc. 1
Verifier le serrage comrect des vis et des boulons.

Verifier lintégrité et la foation comede de la lisse. 12
Verifier lintégrite, la fixation comecte du ressort et des tirants. 12
Vérifier la configuration et 'équilibrage de la bamiere. 12
Yerifier lintégrité, le fonctionnement correct et le réglage des fins de course. 12
Vérifier lintégrité de tous les cables, des seme-cibles et des boites de dérivation. 12
Verifier quil n'y ait pas de fuites d’huile [
Effectuer un nettoyage général de la zone de manceuvre de la bariére. 12
Appareillage électronique
Verifier lintégrité du couverde supérieur. 12
Verifier lintéqrité des connecteurs et des ciblages. 12
Verifier [intéqrité des connexions de teme. 12
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Opérati
Verifier [ absence de traces de surchauffes, de brilures etc. sur les composants électroniques.

b imoi

12

Verifier le fonctionnement comect de Finterrupteur magnetothermigue et de |'interupteur différentiel.

12

Dispositifs de commande
Verifier Mintégrité et le fonctionnement comect des dispositifs installés et des radiocommandes. 12
Bords deformables
Vérifier : intégrité et fixation. 12
Photocellules

Verifier - intégrité, fixation et fonctionnement comect.

Veérifier les cobonnettes - intégrité, fixation, absence de déformations, etc.

(lignotant

Verifier - intégrité, fixation et fonctionnement comect.

12

(ontrile des acces

Verifier louverture cormecte de la bamigre uniquement sur présentation du badge d'wtilisateur autoriss,

12

Herse

Veérifier intégrité et la fixation comecte de la lisse.

Pied d'appui

Verifier Fintégrité et la fixation comecte de |a lisse.

U@'Tﬁﬁhp{&emﬂ I'imtegrité des catadioptres sur le pied d'appui ainsi que de toute la signalétique
MECESIINe.

Verifier la présence et limtégrité de la protection inférieure du pied & appui.

Fourche

Vérifier - intégrité et fixation.

Verifier la présence et limtegrite de toute la signaletique nécessaire.

Verifier - integrite et fiation.

Verifier Fintegrite du fil et les signalisations corespondantes (hawteur maximale admise, dsque d'écra-
sement au niveaw de I'articulation de a lisse).

Contrdler les lumigres LED

5am

Automatisme complet

Verifier le fonctionnement comect du déverrouillage manuel : lorsque le déverrouillage est actionné, seul
'actionnement manuel de 1a lisse est possible.
Verifier la présence du couverdle de [a semare.

Verifier que la force maximale d'actionnement manoel de la lisse est inférieure 3 220N,

Verifier le fonctionnement comect du codear.

Vérifier le fonctionnement comect de |'automatisme, selon [a logique sélectionnée, en utilisant les
différents dispositifs de commande.

12

Verifier le mouvement comect de la lisse qui doit étre fluide, imégulier et sans bruit anormal.
Verifier la vitesse correcte en ouverture et en fermeture ainsi que le respect des ralentissements prévis.

12

Verifier la présence, l'inteqgrite et la lisibilite de toutes les signalisations nécessaires - risques résiduels,
usage exclusif, atc.

12

Verifier |a présence, Fintagrité et la lisibilité du manquage CF de | automatisme et du panneau de signa-
lisation de DANGER ACTIDNNEMENT ALTOMATIQUE.

12

® Pour les composants non FAAC se référer a la documentation fournie par le constructeur.

Bem0d ]
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B 12 Remplacements périodigues

G Fréquence en cydes de fonction-
(entrale 2000000
Pistons plongewrs 2000000

10.2 RAJUSTEMENT DE L'HUILE

Onérati Fré oo
Verification du niveau dhuile [
Purge d'air Si nécessaire

Pour rajuster huile suivre la procédure suivante :

1. Dévisser et retirer le bouchon A de remplissage
d'huile.

2. VErifier le niveau d'huile : le niveau d'huile doit se
situer entre les deux encoches.

3. Sinécessaire, faire 'appoint d'huile sans dépasser
le niveau maximum.

4. Remettre le bouchon en place et le serrer.

® Uiliser uniguement [ huile foumnie pour le rajustement
FAML.
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10.3 OPERATION DE PURGE D'AIR

51 b2 mouvement de la lisse est imégulier, purgez |air
COITHTIE SUit :

% les parametres =5 et =T de [a programmation AVAN-
(EE ont &8 modifiés et réglés 3 une valewr inférieurs 312
valeur par défaut, il est recommandé de les réinitialiser
3 une valeur égale ou supériears pendant la purge afin
de faciliter la purge de I'air.

Contrdler électroniguement 'ouverture,

Lorsgue l'ouverture est terminée, dessemer kgé-
rement |a vis A de purge du piston avec le ressort
déquilibrage.

Resserrer aprés que I'air, de la mousse ou de ['huile
se sont échappés.

Commande un cycle de fermeture.

. Aprés la fermeture, desserrer |[Egérement a vis B de

purge du piston sans ressort d'éguilibrage.

. Resserrer aprés la fuite d'air, de mousse ou d'huile.
. Lopération de purge est terminée lorsque des

gouttes d’huile sortent des deux pistons et gu'un
mouvemnent régulier de la lisse est obtenu.

5 de I'air ou de la mousse sort des pistons, il est néces-
saire de répéter lopération de purge.

B. Verifier le niveau d’huile, faire I'appoint si néces-

saire.

I faut faire attention lors de cette étape car les pistons
contiennent de I'huile sows pression qui pourrait séchap-
per si bes vis sont trop desserrées.,

[£42 ]
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10.4 PROBLEMES DE FONCTIONNEMENT
£ 13 Guide pour résoudre les dysfonctionnements

La bamigre n'exgoute pas le SETUP
La bamiére NE5'0UVRE PAS

IDENTIFICATION SOLUTION

Vesifier que I'antomatisme n'est pas dévermouillé
Vérifier la présence de ['alimentation électrique
Vesifier le raccordement du moteur et du codeur

La bamiére SE FERME au lieu de S'OUVRIR et vice versa

Imverser les phases de la connexion du motewr et exéouter un setup

La bamiére effectue des mouvements i une vitesse trés
faible

Vérifier la force réglée

Vérifier lequilibrage de la lisse

Vesifier que le parameétre cF est sélectionné en fonction de la longueur
de la isse

5i la barriere fonctionne avec la batterie, vérifier [état de charge de cette
demiére.

L.a bamiére effectue des mouvements iréguliers

iesifier [a connexion du moteur et |2 fonctionnement du codeuwr

La bamiére NE 5'0UVRE PAS

Vesifier que I'automatisme n'est pas dévermouillé
Verifier le sens de marche du moteur

La barmiére NE SE FERME PAS

Vesifier que I'automatisme n'est pas dévermuillé
Verifier le sens de marche du moteur

Viésrifier que les LEDs des dispositifs de commande, les boudles, les séourités
et EMR ne sont pas actives

La bamiére NE 5'UVRE PAS et NE SE FERME PAS

Verifier que I'automatisme n'est pas deverrouille
Vesifier que la LED du STOP n'est pas active
Verifier le Rocordement du moteur et du codeur

l.a barriere effectue des mouvements iméguliers et est trés
bruyante pendant les cydes douverture et de fermeture

Verifierguil n'y a pas d'air dans le circuit hydraufigue, sinécessaire effectuer
une apération de purge.
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10.5 INVERSER LE SEN5 DE LA MARCHE

Le sens douverture de la barrigre est déterminé au
moment du montage, sl est nécessaire d'inverser
['ouverture, procéder comme suit.

m Opérations prealables
En référence a (4 43-1:

1.
L

3.
4.

Enlever la couverture

Déverrouiller la bamriére et porter la lisse en posi-
tion verticale.

Verrouiller 3 nouveau l'opérateur.
Enlever les groupes lisse et flasque.

m Enlever le groupe ressort
En référence a (£ 43-2 -

1.
L
3.

4.

Retirer la fixation du plangeur sur le balandier.
Dévisser et extraire la bague de précontrainte.

Retirer le ressort dequilibrage et le guide de
ressort.

Remonter le piston plongeur dans le bon trou de
fixation.

m Installer le groupe ressort sur le piston du cité opposé
En référence al£43-3 -

1.

r
3.

L= =

Procéder au démontage de la vis de fixation sur le
piston plongeur du cité opposé.

Déverrouiller I'automatisation.

Faire pivoter le balancier de 907 et réinsérer, dans
I'ordre, le guide-ressort, le ressort d'éguilibrage
et la bague dans le piston plongeur installé du
nouveau coté de fermeture.

Fixer 3 nouveau le piston plongeur au balancier.
Installer les groupes lisse et flasque.
Reééquilibrer le systéme.

Bloguer l'opérateur.

Inverser la connexion des cables moteur.
Assembler le couverdle.

1] . 1

(£43
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T1. INSTRUCTIONS D'UTILISATION

Linstallateur/fabricant de la machine a la respon-
sabilité de rédiger les instructions d'utilisation de
l'automatisation, dans le respect de la Directive Ma-
chines, en incduant toutes les informations et mises
en garde nécessaires en fonction des caractéristiques
de l'automatisation.

Les lignes directrices ci-dessous, a titre purement

indicatif et 3 considérer non exhaustives, aident lins-
tallateur & rédiger les instructions d'utilisation.

& L'installateur doit remettre au propriétaine/gestionnaire
de I'automatisation la Déclaration CE, le Registre de
I'installation avec le plan d'entretien et les instructions
d'utilisation de I'automatisation.

L'installateur doit informer le propriétaire/gestionnaire
de la présence éventuelle de risques résiduels, de ['usage
prévu et des manieres de ne pas wiiliser la machine.

Le proprictaire est responsable de la gestion de auto-
matisation et doit :

- respecter toutes les Instructions 4 utilisation reques
parl'installateur/zgent de maintenance et les (onsignes
de séqurité

- conserver les instructions d'utilisation

- faire exécuter be plan d'entretien

- conserver e Registre de l'installation qui doit &tre
rempli par I'agent de maintenance a la fin de chague
entretien

11.1 RECOMMANDATIONSPOURLASECURITE

Les installations réalisées avec des motoréducteurs
enterrés FAAC de la série B6B0H sont destinées au
transit des véhicules.

Lutilisateur doit étre en possession de toutes ses fa-
cultés mentales et physiques, conscient et responsable
des dangers pouvant survenir en utilisant le produit.

- Ne pas utiliser l'automatisme lorsque des per-
sonnes, des animaux ou des choses se trouvent
dans son rayon d'action.

- Ne pas transiter et/ou stationner dans le rayon
d'action de 'automatisme en mouvement.

- Ne pas permettre aux enfants de s'approcher ou
de jouer & proximité du rayon d'action de l'auto-
matisation.

- Ne pas contraster le mouvement de Fautomatisme.

Me pas grimper, ne pas s'accrocher a la lisse et ne

pas se |aisser entrainer.

- Ne pas permettre aux personnes non autorisées
et non instruites d'utiliser les dispositifs de com-
mandes.

- Ne permettre aux enfants etaux personnes aux fa-
cultés mentales et physiques réduites d'utiliser les
dispositifs de commande que sous la supervision
exclusive d'un adulte responsable de leur sécurité.

- Ne pas utiliser I'automatisme en présence de
pannes/altérations susceptibles d'en compro-
mettre la sécurité.

- Ne pas exposer I'automatisme a des agents
chimigues ou environnementaux agressifs : ne pas
exposer |'automatisme aux jets d'eau directs quels
qu'en soient le type et la dimension.

- Neffectuer aucune intervention sur les composants

de l'automatisme.

[ Pendant le fonctionnement de la lisse, il existe un risque

(88 de coupure, d'écrasement ou de cisaillement des doigts
ou d'une main entre la lisse et le coffre. Ne pas s'appro-
cher de la barriére, et ne pas approcher les mains de la
mone de danger durant le mouvement.

532159 - Rew E



11.2 UTILISATION EN MODALITE D'URGENCE

Dans toute situation d’anomalie, d'urgence ou de pan-
ne, couper |'alimentation électrigue de l'automatisme
etdébrancher les éventuelles batteries d'urgence. Uiti-
liser le FONCTIOMNEMENT MANUEL uniquement si les
conditions pour un actionnement manuel de la lisse
en toute sécurité le permettent : dans le cas contraire,
F'automatisme doit étre maintenu hors service jusgu'au
rétablissement / réparation.

En cas de panne, le rétablissement / réparation de
I'automatisme doit exclusivement &tre effectué par
I'installateur / agent de maintenance.

En cas d'événements atmosphériques dépassant les
limites de résistance au vent indiquées dans le tableau
et dans des situations d'alerte, il est nécessaire de mettre
la barriére hors tension en fermant la lisse et en la
bloquant et de demander l'intervention de linstallateur
afin qu'il [a démonte.

11.3 FONCTIONNEMENT MANUEL

Pour actionner la lisse manuellement, il faut déver-
rouiller le motoréducteur au moyen du levier avec

la dé.
MANCEUVRE DE DEBLOCAGE

o’

1. Quvrir le couvercle de la semrure. Introduire la clé
et la tourner en sens anti-horaire jusqu'a son amrét.

2. Exécuter Mactionnement manuel.
3. Rétablir le fonctionnement.

RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT

1. Tourner la dé en sens horaire jusqu'a son arrét.
2. \érifier que l'actionnement manuel est impossible.
3. Retirer la dé et fermer le couvercle.

5
O
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% 1 Fondation (barriére dans la configuration maximale)
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% 2 Systéme d'équilibrage

3.94in 0.1 m) L
= ‘I
P
B 14 Equilibrage lisse §
L0 ) 66ft | 82ft | 98ft | 115f | 136t | 13.0% 6| 1486t | 1641t | 16455t
(2m) | (25m)| (3m) |(35m)| (4m) | (4*m) | (45m] | (Sm] | (5*m)
Lisse 1 2 3 4 4 5 6 6§ 6
Lisse et lumiéres 1 2 3 4 4 5 6 A
Lisse, hamiires et herse 1 2 4 5 6 6 6 | T~
Lisse, lumiéres, pied  appui et herse ? 3 4 6 6 6 B e e
Lisse, lumiéres et pied d‘appui 2 3 3 5 6 6 6 [~ T~
Lisse et pied d appui 1 2 3 5 6 6 B e
Lisse et herse 1 2 3 4 6 6 I e
Lisse, herse et pied d'appui 2 3 4 5 [ 6 B
¥) avec joint
59in (015 m) L .
= =
v
B 15 Equilibrage lisse L
! ] 164%ft 164ft | 18Rt | 197f | n3ft | B | 46f | 226
flong (5**m) (5m) | (55m) | (6m) | (65m) | (7m) | (75m] | (Em)
Lisse 2 2 3 3 4 4 4 5
Lisse et lumiéres 2 2 3 3 4 4 5 {
Lisse, lumiéres et herse 2 3 3 1 1 5 3
Lisse, lumiéres, pied d‘appui et herse 3 3 4 4 5 6 T
Lisse, lumiéres et pied d appui 2 3 3 4 4 5 [ [
Lisse et pied d'appui 2 3 3 1 1 1 5 6
Lisse et herse 2 3 3 4 4 5 6 | ]
Lisse, herse et pied d'appui 3 3 3 4 4 5 ]
[**) sans joint
BemoH ] 532159 - Rev E



% 3 Boucle magnétique

032 (8 mm)

_

Lz boucle doit &tre réalisée 2 au moins 150 mm des objets métalliques fixes, 3 au moins 500 mm des objets
métalliques en mouvement et 3 50 mm maximum de |a surface finale du revétement de sol.

1.2-2 In (30-50 mm)

mmmhﬁ{mmih
B ]

B8 17 Tableaudenroulements de boude

< 10ft (3 m) ]
de10a3fe(3adm) 5
de13azoft(4aem 4
de 20340 ft (63 12 m) 3
plus de 40 ft {12 m) 2

1. Préparer un passage de cibles en PVC ou faites une saignée dans le sol (couper les angles 3 457 pour
éviter de casser le cable).

2. \tiliser un cable unipolaire normal AWG.  Sile cable est directement entemré, il doit étre doublement
isolé.

3. Réaliser de préférence une boucle carrée ou rectangulaire.

4. Poser le cible en effectuant le nombre d'enroulements indiqué dans le tableau.

5. Torsader les deux extrémités du cable de la boudle jusqu'a la carte E6805 au moins 20 fois par métre.

Fviter de faire des jonctions sur le cible, si nécessaire, souder les conducteurs et sceller be joint avec une gaine ther-
moretractable et le maintenir separé des lignes electriques.
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m Configuration des détecteurs de loop

La carte E6BO5 est équipée d'un détecteur de masses
métalliques intégré pour la détection par induction
des véhicules.

m (aractéristiques

- Séparation galvanigue entre l'électronique du
détecteur et I'électronique de la boucle

- Alignement automatigue du systéme immédiate-
ment aprés I'activation

- Réinitialisation continue des dérives de fréquence

- Sensibilité indépendante de l'inductance de
boude.

- Réglage de la fréguence de travail des boudes avec
sélection automatique.

- Message de boucle oocupée avec affichage LED

- Etat des boucles adressables sur les sorties

u (onnexion
Effectuer la connexion des boudes (voir [ 4 5)
- LOOP1 = boucle avec fonction d'ouverture du
passage ;
- LOOP2 = boucle avec fonction de fermeture et/'ou
sécurité en fermeture.
Pour approfondir I'effet sur Fautomatisation des si-
anaux issus des boucles, se reporter aux logiques du
paragraphe §7.3.
Pour activer la fonctionnalité des boudles connectées:
1. Entrer dans la programmation BASE et régler les
étapes _| et _Z sur la valeur 'S de manigre cohé-

rente avec le nombre et la typologie de boucles
connectées.

5i une seule boucle est installée, activer uniquement
['&tape de programmation correspondante.

L'etat de fonctionnement du loop detector est indique
par les demx LED d'érat DI3 ex DL4.

Silafonction | ouLc estdésactivée, I'etat de détec-
tion de la boucle reste quoigqu'il &n soit disponible sur les
sorties, si elles sont configurées de maniére appropriee
{woir les paramétres ol ... o~ dans la programmation

AVANCEE)

n (omment effectuer le calibrage

- Avec la carte en état d'affichage appuyer 4 tout
moment sur la touche CALY pour calibrer la boudle
connectée i l'entrée LOOPT ou la touche (AL2 pour
calibrer la boucle connectée a l'entrée LOOPZ.

- Sinon, couper la tension de la carte pendant au
moins 10 secondes et la reconnecter en conse-
quence.

m Diagnostic de la carte

Le calibrage est mis en évidence par le diagnostic de
la carte par le clignotement des deux LED DI3 et DL4
, tandis qu'une fois le calibrage effectué, ils donnent
une indication de ['état de détection de la boucle, si
elle est connectée.

Les signaux foumnis par le diagnostic de la carte sont
rassemblés dans le tableau B8 18.

5i une o les dem: boucles magnétiques ne sont pas installées, le
loop detector aprés un premier essai de calibrage fera dignoter les
dew LED d'érar towtes les 5 secondes.

m Reglage de la sensibihite

En réglant la sensibilité du détecteur de boucles, vous
déterminez la variation dinductance, pour chagque
canal, quun véhicule doit provoquer pour activer la
sortie du détecteur concemeé.

Le réglage de la sensibilité s'effectue séparément pour
chaque canal 3 Iaide des deux paramétres 5| etSc de
la programmation BASE.

o 31 5
@ o

bTj
s 3lss
99499
(£
B 18 Diagnostic LOOP
Ftat DL3/DL4 led Etat boucle
Fieinte Boude libre
Allumé Boude engagée
(lignotant (0.5 5) Boude en calibrage
Clignotement rapide  Bowde en court-cinouit

(lignotement lent {0.5) Bowde absente ou interompue
Dem dignotements  Boudle non conforme (résistance ou
(toustes les 5 5) inductance hors plage)

[#£45
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% 4 Limites d'utilisation par rapport au vent

Les tableaux indiguent le vent maximum admissible
(&chelle de Beaufort) pour la lisse B680H en fonction
de sa longueur.

Des vents supérieurs a ceux admis peuvent compro-
mettre le fonctionnement de B530H.

Linstallateur doit évaluer limpact du vent sur tous les
éléments de la structure dans le but de définir le vent
maximum admis pour [‘automatisme.

B 16 Limites d'utilisation par rapport au vent

Pésistance au vent
Longueur de [a lisse (m) (Echele Beaufort
6.6-148ft (2-45m) 12
148-11.31 (45-65m) n
N3-Bft 6G5-7m) 10
B-26.1ft (7-Bm) 9
Force et dénomination du vent Vitesse du vent
(Echelle Beaufort) mile'h  : (lam/h)
0 (alme parfaite =1 =1
1 Tréslégéme brise =1..4 [>1.6
1 |égerebrise 4.7 =611
3 Ventleger >F.. 12 >M.19
4 Vent modérs >12...18 [ >19.. 19
5 Vent frais >18.M :>19.39
6 Vent fort =>M...31 =39...50
7 Vent tres fort >3...39 i>50...62
8  Fort coup de vent =39...47 i=62...75
9 Tempéte =454 »T5..87
10 Forte tempéte =546 =810
11 Violente tempéte =@, s
12 Ouragan =13 =17
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FAMC Intemational Inc.
Headquarter & East (nast Operations
3160 Murrell Road

Rockledge, FL 32955

Tel. 800 221 8278
www.faacusa.com

FAM Intemational Inc.
West Coast Operations
17535 Cartwright Bd
Irvine, (A 92614

&
[

532159 - Rew E



